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DM.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE 1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét (zwana dalej Specyfikacjg Techniczng ST)
D.00.00.00 ,Wymagania Ogodlne” odnosi sie do wspdélnych wymagan technicznych dotyczacych
wykonania, kontroli i odbioru robét, ktére zostang wykonane w ramach realizacji zadania pn. ,Remont
drogi gminnej ul. Granicznej w miejscowosci Nadarzyn”.
1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je
stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdélne dla robét objetych
0golnymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych asortymentéw robét branzy drogowej oraz
branz towarzyszacych.
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy catosé
techniczno-uzytkowg (droga) albo jego czes¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych, stuzgcy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania roboét, rejestrowania dokonywanych odbioréw roboét, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem, Wykonawcg i projektantem.
1.4.5. Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych, ktéra na zlecenie Zamawiajgcego za
pomocg cztonkdw swojego zespotu o scisle oddelegowanych uprawnieniach zarzgdza oraz sprawuje
nadzor na wykonywaniem prac budowlanych oraz postepem rzeczowo finansowym, zgodnie z Ustawg
Prawo Budowlane i warunkami kontraktowymi.
1.4.6. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.7. Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych bedgca przedstawicielem
Zamawiajgcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca, odpowiedzialna za
administrowanie kontraktem
1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.
1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.
1.4.11. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czes¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, tworzgca ustrdj niosgcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.12. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.
1.4.13. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.
1.4.14. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera Rejestr z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaréw dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i
ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w Rejestrze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.
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1.4.156. Laboratorium - drogowe Iub inne laboratorium badawcze,
zaakceptowane przez

Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badanh i prob zwigzanych z oceng jakosci
materiatéw oraz robdét.

1.4.16. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja



projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.17. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa sScieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg $cieralng a podbudowa,
zapewniajgca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podfoze.
Podbudowa moze sktada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktadac¢ sie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajgcg lub odcinajgca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gldbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

1.4.18. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnosé wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwigzanych z nig urzadzenh oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzgdzen chronigcych ludzi i sSrodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddéw, umieszczenia
urzagdzen organizacji i bezpieczehstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.22. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.

1.4.23. Podtoze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezgca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i witasciwego wykonania
nawierzchni.

1.4.24. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentac;ji
projektowej.

1.4.26. Rekultywacija - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.27. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czes¢ terenu budowy.

1.4.28. Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catosé
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkgji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowg, modernizacjag/ przebudowa,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét oraz za ich
zgodnos¢ z STWIORB, Dokumentacjg Projektowg, obowigzujgcymi warunkami technicznymi,
europejskimi i polskimi normami  obowigzujgcymi w  Polsce i poleceniami Inzyniera
lub  Kierownika  Projektu  zgodnie z warunkami kontraktu. Wykonawca jest odpowiedzialny za
bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy i terenie przylegtym do budowy oraz
bezpieczenstwo terendw, na ktérych mogg wystgpi¢ zagrozenia
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dla ludzi i mienia w zwigzku z prowadzonymi robotami. Metody uzyte przy budowie wyrazajgce sie
rodzajem zastosowanej technologii, maszyn, urzgdzen i sprzetu muszg zapewnia¢ skuteczng ochrone
ludzi, srodowiska budynkéw i budowli na tych obszarach w szczegdlnosci przed:



- hatasem

- wibracjg

- drganiami i wstrzgsami

- zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i komunalnymi gleb wéd i powietrza

- zanieczyszczeniem powietrza emisjg gazow, pytéw i dymow

- zanieczyszczeniem srodowiska przetrwalnikami zarazkéw chorobotworczych i metalami cigzkimi
- znaczacymi lub gwattownymi zmianami poziomu wéd gruntowych.

1.5.1. PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy roboét teren
budowy wraz

ze wszystkimi  wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik
budowy oraz

1 egzemplarz dokumentacji projektowej i SST w wersji papierowej oraz w zapisie .pdf.

Dane dotyczgce osnowy geodezyjnej Wykonawca uzyska z wkasciwego Osrodka Dokumentacji
Geodezyjnej i Kartograficznej. Po przekazaniu terenu budowy Wykonawca wyznaczy i utrwali punkty
gtéwne trasy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone punktéw pomiarowych do
chwili  odbioru ostatecznego robot.

Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.
1.5.2. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegbtowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje projektows:

- Zamawiajgcego — tzn. wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowg dokumentacje
projektowg oraz projektowg dokumentacje wykonawcza,

- Wykonawcy - wykaz zawierajgcy spis dokumentacji, ktérg Wykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowe;.

1.5.2.1. DOKUMENTACJA DO OPRACOWANIA PRZEZ WYKONAWCE

Wykonawca wtasnym staraniem i na swoéj koszt wykona i uzgodni z Inzynierem/Kierownikiem projektu
oraz innymi odpowiednimi Instytucjami:

1. Powykonawczg dokumentacje odbiorowg (operat kolaudacyjny) — 4 egz. w wersji papierowej
oraz 1 egz. w wers;ji elektronicznej przekazanej na ptycie CD, zawierajgca w szczegdlnosci:

- komplet zaktualizowanych materiatéw, wymaganych w zakresie projektu wykonawczego,

- geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza,

- protokoty wymaganych badan i sprawdzen,

2. Projekty technologiczne i organizacyjne robét

3. Plan zabezpieczenia dowozu materiatdw budowlanych po istniejgcej sieci drog,

4, Projekt tymczasowej organizacji ruchu i zabezpieczenie robét na czas budowy

5. Program gospodarki odpadami zgodnie z wymagania przepiséw ustawy z dnia 27 kwietnia
2001 r. — o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628 z pdzniejszymi zmianami).

6. Wszelkie wymagane projekty robocze i uzgodnienia niezbedne dla realizacji przedmiotowe;j

inwestycji zgodnie z obowigzujgcymi przepisami oraz zgodnie z zasadami wiedzy techniczne;.

Jezeli w trakcie wykonywania robét Wykonawca bedzie wnioskowat o wykonanie zamiennej
Dokumentacji Projektowej lub SST przekazanych przez Zamawiajgcego, to Wykonawca w
porozumieniu z Inzynierem/ Kierownikiem Projektu sporzadzi takg Dokumentacje na wtasny koszt i
przedtozy Inzynierowi/ Kierownikowi Projektu do akceptac;i.

1.5.3. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA | ST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika Projektu stanowig integralng czes¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby
jednym z tych dokumentéw sg obowigzujgce dla Wykonawcy.

Wykonawca winien na etapie przygotowania oferty zapoznac sie z dokumentacjg i ujg¢ wszystkie
wynikajgce z niej wymagania i roboty w cenie kontraktowe;.
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W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnosc¢ ich
waznosci wymieniona w ogolnych warunkach umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub niejasnosci w dokumentach kontraktowych, a o ich
stwierdzeniu powinien natychmiast powiadomic¢ Inzyniera/Kierownika Projektu, ktéry podejmie decyzje
0 wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne



z dokumentacjg projektowg i ST.

Dane i parametry okreslone w dokumentacji projektowej i w ST stanowig wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach dopuszczalnego przedziatu tolerangiji.

Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg wykazywac zgodnos$é z wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i
bedzie to miato wplyw na niezadowalajgca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang
zastgpione innymi, natomiast elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY

- Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych
obiektoéw na terenie budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot.

- Wykonawca bedzie realizowat roboty zgodnie z zatwierdzonym Projektem tymczasowej organizacji
ruchu i zabezpieczenia robét. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia roboét powinien by¢ na biezgco aktualizowany przez Wykonawce.

- Kazda zmiana w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu wymaga kazdorazowego
ponownego zatwierdzenia projektu.

- W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
zainstalowane urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajgc bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w
dzieh i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych jest to konieczne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia bedg akceptowane przez inzyniera.

- Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie.

1.5.5. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie obowigzujgce
przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykahczania robét Wykonawca powinien:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla srodowiska, oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego
hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazyndéw, sktadowisk, ukopéw,

2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed: i) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych
pytami lub substancjami toksycznymi, ii) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, iii)
mozliwoscig powstania pozaru.

W przypadku prowadzenia rob6t w sgsiedztwie drzew nalezy unikaé ich mechanicznego uszkodzenia i
przesuszenia w wyniku prowadzenia robét odwodnieniowych. W bezposrednim zasiegu koron drzew
nie powinny by¢ lokalizowane place sktadowe i drogi dojazdowe. Wokdt kazdego zagrozonego drzewa
nalezy wydzieli¢ strefe bezpieczenstwa. W przypadku czasowego obnizenia poziomu zwierciadta
wody gruntowej
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pozadane jest aby czas trwania leja depresyjnego byt skrécony do minimum. Zaleca sie prowadzenie
prac odwodnieniowych poza okresem wegetacyjnym.

Wykonawce uznaje sie za wytwoérce odpaddw powstajgcych w czasie budowy. Usuniecie odpaddw,
ich wykorzystanie lub unieszkodliwienie sg obowigzkiem wykonawcy. Zamawiajacy nie bedzie z tego
tytutu ponosit Zadnych kosztéw w tym z tytutu optat za gospodarcze korzystanie ze srodowiska. Po
przeprowadzeniu rozbiérek Wykonawca ma obowigzek:

(a) zgromadzenia powstajgcych odpadéw w sposob selektywny,

(b) zapewnienia wlasciwego postepowania w czasie  rozbiérki z  odpadami
niebezpiecznymi i zgromadzenia ich w sposob zapewniajgcy ochrone srodowiska,

(c) przekazania odpadéw niebezpiecznych podmiotowi uprawnionemu do prowadzenia
dziatalnosci w zakresie transportu i unieszkodliwiania odpaddw niebezpiecznych,

(d) zagospodarowania wszystkich odpaddéw powstajgcych w fazie budowy.

1.5.6. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA



Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw ochrony przeciwpozarowej w catym okresie trwania
budowy.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osoéb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo spowodowane przez personel Wykonawcy.

1.5.7. MATERIALY SZKODLIWE DLA OTOCZENIA

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie mogg by¢ stosowane do wykonania
robot.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym
od dopuszczalnego, okreslonego stosownymi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét bedg miaty aprobate techniczng wydana przez
uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
Srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste, popioto-zuzle) mogag by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowywania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie
przepisy, Wykonawca powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organéw
administracji panstwowe;.

W przypadku, w ktérym Wykonawca zastosowat materiaty zgodne ze specyfikacjami, natomiast ich
uzycie spowodowato zagrozenie dla srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Wykonawca.

1.5.8. OCHRONA WLASNOSCI PUBLICZNEJ | PRYWATNEJ

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji napowietrznych, na powierzchni ziemi i za urzgdzenia
podziemne, takie jak linie napowietrzne, rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich Jednostek
bedacych wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni witasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzeh w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzgdzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomic¢ Inzyniera/Kierownika projektu oraz wtasciwych gestoréw o zamiarze
podjecia robaét.
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W przypadku przypadkowego uszkodzenia instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowanych gestoréw sieci oraz bedzie z nimi wspétpracowat
dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane jego dziataniami uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych.

W strefach niekorzystnego wptywu prowadzonych robét, Wykonawca bedzie prowadzit roboty w taki
sposoéb, aby skutki jego dziatalnosci na wptynety na stan techniczny obiektow sgsiadujgcych z
terenem budowy.

Wykonawca w porozumieniu z Zamawiajgcym podpisze z wtascicielami gruntéw protokoty dotyczace
warunkéw korzystania z ich wlasnosci - jezeli jest to niezbedne dla wykonania przedmiotowej
inwestycji.

Jezeli teren budowy oraz drég transportowych przylega do terendw z zabudowg mieszkaniowa,
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalnoscig. W celu unikniecia niestusznych roszczen odszkodowawczych ze
strony wiascicieli nieruchomosci, Wykonawca przed rozpoczeciem robét sporzadzi inwentaryzacje i
ocene stanu technicznego budynkoéw, studni, drég dojazdowych lezgcych w bezposrednim
sgsiedztwie pasa drogowego oraz w strefie wptywu drgan i innych skutkdéw prowadzenia robét.
Inzynier /Kierownik projektu bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych z
wihascicielami nieruchomosci dotyczgcych korzystania z wtasnosci i drég wewnetrznych. Inzynier a
takze Zamawiajgcy nie mogg ingerowaé w takie porozumienia, o ile nie sg one sprzeczne z
porozumieniami zawartymi w kontrakcie.

W cenie Kontraktowej zostang ujete wszystkie odszkodowania dla oséb i instytucji, ktérych zaptata
wynika z realizacji robot.

Wykonawca przedstawi do uzgodnienia Inzynierowi zestawienie wszystkich dziatek wraz z umowami i



porozumieniami na ktérych sktadowane bedg materiaty budowlane w tym grunty pozyskane z terenu
budowy.

W przypadku uszkodzen uktadéw drenarskich na dziatkach wtascicieli nieruchomosci prywatnych
Wykonawca jest zobowigzany do ich naprawy na wtasny koszt.

1.5.9 Inwentaryzacja istniejagcych drég i budynkow

Wykonawca jest zobowigzany do sporzgdzenia inwentaryzacji stanu istniejgcego budynkoéw
zlokalizowanych w poblizu terenu budowy, narazonych na oddziatywanie roboét.

Inwentaryzacja powinna zosta¢ sporzgdzona przez biegtego rzeczoznawce przed rozpoczeciem robét
i zawierac czes¢ opisowg i dokumentacje fotograficznag.

W trakcie prowadzenia robét, nie rzadziej jednak niz co 3 miesigce oraz po zakonczeniu inwestyciji,
rzeczoznawca budowlany powinien sporzadzac okresowe raporty zawierajgce ocene stanu budynkéw
narazonych na oddziatywanie robét. W ocenie okresowej i kohcowej nalezy uwzgledni¢ uwagi
zgtoszone przez wiascicieli lub wtadajgcych, ktérych zdaniem zgtaszajgcego ulegty uszkodzeniu w
zwigzku z prowadzona budowa.

W uzasadnionych przypadkach wystgpienia szkody wynikajgcej z oddziatywania robdt, rzeczoznawca
na wniosek Inzyniera przeprowadzi dodatkowy przeglad stanu budynku, sporzadzi raport i przedtozy
Inzynierowi.

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia oceny stanu technicznego istniejgcych drog
publicznych znajdujgcych sie w najblizszym otoczeniu inwestycji oraz w dalszej odlegtosci ktore sg
wykorzystywane do transportu technologicznego oraz objazdéw dla ruchu publicznego przed
rozpoczeciem roboét i po ich zakonczeniu.
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W ramach oceny nalezy dokonac¢ inwentaryzacji wszelkich uszkodzen nawierzchni (spekan, kolein,
przetomow, itd.), intensywnos$ci uszkodzen i zakresu ich wystepowania. Nieodtgczng czescig tej
dokumentacji bedg zdjecia , skatalogowane w sposéb nie budzacy watpliwosci co do momentu ich
wykonania.

Dane inwentaryzacyjne Wykonawca potwierdzi przez wtasciwego zarzadce drogi za zgodne ze
stanem faktycznym i zgtosi ten fakt do lokalnych wtadz samorzgdowych.

Wykonawca podpisze stosowne protokoty z zarzgdcami tych drég. Transport materiatow i
wyposazenia moze odbywacé sie po drogach, ktérych stan zostat zinwentaryzowany i potwierdzony.
Sposéb naprawy zaistniatych szkdd zaréwno w budynkach jak i na drogach publicznych
wykorzystywanych do transportu materiatéw, jak rowniez przeprowadzania objazdéw dla ruchu
publicznego przy realizacji robét, Wykonawca ustali z wkasciwymi Zarzgdcami drog.

Wszystkie prace zwigzane z monitoringiem stanu technicznego oraz koszty z tytutu likwidaciji
powstatych szkéd Wykonawca ujmie w cenie kontraktowe;.

1.5.10. TRANSPORT MATERIALOW | OGRANICZENIA TONAZOWE

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczeh naciskéw osi ha drogach publicznych
przy transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu robdét.

Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych wtadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie
powiadamiat Inzyniera. Inzynier moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajgce tych warunkéw zostaty
usuniete z terenu budowy.

Pojazdy powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo ukonczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy | Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich
robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika Projektu.

Transport materiatéw niezbednych do realizacji rob6t musi by¢ kontrolowany przez Wykonawce co do
tras transportu jak i ograniczen tonazowych obowigzujgcych na drogach publicznych. Przed
rozpoczeciem robot Wykonawce zobowigzuje sie do podpisania porozumienia z Zarzgdcami Drég, w
ktérym zostang ustalone zasady i warunki korzystania z tras na potrzeby transportu materiatow.

W przypadku zniszczenia odcinkéw uzgodnionych tras transportu Wykonawca zobowigzany jest po
zakonczeniu wszystkich robo6t do odtworzenia tych odcinkdéw - przywracajgc parametry techniczne
tych drég co najmniej réwne parametrom przed rozpoczeciem robét. Jezeli zniszczeniu ulegng odcinki
drog w trakcie trwania robét i stanowity bedg zagrozenie bezpieczenstwa ruchu Wykonawca
natychmiast wykona naprawe tych odcinkéw. Kazda naprawa zniszczonego odcinka drogi bedzie
protokolarnie odebrana przez Zarzadce Drogi.

Koszty napraw drog oraz wszelkie koszty zwigzane z utrzymaniem nalezytego porzadku na trasach
transportu materiatéw i dojazdach do placu budowy nie podlegajg odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze
zostaty ujete w cenie kontraktowej.

1.5.11. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY



Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegodlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odregbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;. )
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1.5.12. OCHRONA | UTRZYMANIE ROBOT

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do
robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez
Inzyniera/Kierownika Projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego. Koszt ochrony i utrzymania Roboét nie podlega odrebnej
zaptacie i powinien by¢ uwzgledniony w Cenie Kontraktowe;.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
Projektu powinien rozpoczgc¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

W przypadku przerwania prac przez Wykonawce do jego obowigzkow nalezy zabezpieczenie terenu
budowy i robét w sposob nie powodujgcy utraty warto$ci odebranych uprzednio prac budowlanych.
1.5.13. STOSOWANIE SIE DO PRAWA | INNYCH PRZEPISOW

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i
miejscowe (lokalne) oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb
zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzenh uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w
sposob ciggly bedzie informowac Inzyniera/Kierownika Projektu o swoich dziataniach, przedstawiajgc
kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika Projektu.
1.5.14. Réwnowaznosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Jezeli w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetnia¢ majg
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac¢ postanowienia
najnowszego wydania wzglednie poprawionego wydania powotanych norm i przepisow, o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej.

W przypadku kiedy powotane normy i przepisy sg normami europejskimi lub odnoszg sie do
konkretnego kraju lub regionu, mogg byc¢ réwniez stosowane odpowiednie normy zapewniajgce réwny
lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Rdéznice pomiedzy powotanymi normami a ich zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez
Wykonawce i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.15. Wykopaliska

W przypadku natrafienia na przedmioty posiadajgce cechy reliktu archeologicznego, odkrycie to
powinno skutkowaé wstrzymaniem robét ziemnych. Teren znaleziska nalezy poddaé ratowniczym
badaniom archeologicznym.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wiasnosé
Zamawiajgcego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera i postepowac zgodnie z jego
poleceniami.
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Jezeli w wyniku tych poleceh Wykonawca poniesie koszty i/lub wystgpig opdznienia w robotach,
Inzynier po uzgodnieniu z Zamawiajgcym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robaét i/lub



wysokos¢ kwoty, o ktorg nalezy zwiekszy¢ cene kontraktows.

1.5.16. Niewypaty, niewybuchy:

W przypadku natrafienia w trakcie prowadzenia robét na pozostatosci po dziataniach wojennych ij.
miny, niewypaty, niewybuchy pociski i tego typu materiaty Wykonawca zobowigzany jest do
niezwlocznego przerwania robot, zabezpieczenia terenu oraz wezwania odpowiednich stuzb (policja,
straz pozarna, pogotowie saperskie) i niezwtocznego powiadomienia Inzyniera/Kierownika Projektu.
Koszty zabezpieczenia terenu oraz akgcji usuniecia niewypatéw/niewybuchoéw poniesie Zamawiajgcy.
1.5.17 Urzadzenia infrastruktury technicznej

Wykonawca zapozna sie z umiejscowieniem wszystkich istniejgcych instalacji podziemnych przed
rozpoczeciem jakichkolwiek rob6t mogacych uszkodzi¢ istniejgca infrastrukture. Kazdorazowo przed
przystgpieniem do wykonywania robét ziemnych, bedg wykonywane wykopy kontrolne w celu
zidentyfikowania podziemnej infrastruktury, ktérej uszkodzenie moze stanowi¢ zagrozenie
bezpieczenstwa ruchu lub spowodowaé szkode dla jakiejkolwiek osoby.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie uszkodzenia drég wraz z infrastruktura towarzyszaca,
a takze punktéw osnowy geodezyjnej spowodowane przez Wykonawce lub jego Podwykonawcow
podczas wykonywania robot. Wykonawca niezwtocznie naprawi wszelkie powstate szkody, a takze,
jezeli to konieczne, przeprowadzi inne prace niezbedne do usuniecia powstatej szkody na wtasny
koszt.

2. Materiatly

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
szczegobtowe informacje dotyczgce proponowanego zrédia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw, jak réwniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych, certyfikaty
wzglednie deklaracje zgodnosci odpowiednio do zapiséw w p.2.8 oraz prébki materiatow i wyrobow.
Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty/wyroby z danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposéb ciggly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie
materiatow ze zrédet miejscowych wigczajgc w to zrédta wskazane przez Zamawiajgcego i jest
zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi Projektu wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrédia.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajgcg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode
wydobycia i selekcji, uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administrac;ji
panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow

pochodzacych ze zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okazg sie
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatoéw do robdét.

Wykonawca powinien utrzymywac porzgdek na budowie, tzn. humus i nadkfad czasowo zdjete z
terenu

wykopéw, dokopow i miejsc pozyskania materiatéw miejscowych bedg formowane w hatdy i
wykorzystane

przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robaét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych

w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan

umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika Projektu. Wykonawca nie powinien prowadzi¢ zadnych
wykopow
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w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze
uzyska na to pisemng zgode Inzyniera.

Eksploatacja zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym



obszarze.

2.3. Materialy pochodzace z rozbiérek

Materiaty pochodzgce z rozbidrek, nie posiadajgce petnowartosciowych wtasciwosci materiatowych i
nie nadajgce sie do wykorzystania, Wykonawca po uzyskaniu wymaganych zezwolen wywiezie poza
teren budowy na zwatke. Teren zwatki Wykonawca zabezpieczy staraniem wtasnym, przy czym
lokalizacja terenu zwatki musi uzyskaé pozytywng opinie miejscowych wiadz i akceptacje Inzyniera.
Materiaty z rozbiorki oraz z ewentualnej wycinki drzew/krzakow Wykonawca usunie z placu budowy i
zagospodaruje we wlasnym zakresie zgodnie z obowigzujgcymi przepisami. Koszt zwigzany z
rozbidrka, transportem, zwatkg (utylizacjg) w/w materiatéw Wykonawca powinien zawrze¢ w cenie
kontraktowe;.

2.4. Materialy / wyroby nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miegjscu, ktére zorganizuje wkasnym staraniem Wykonawca. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Wykonawce i
przedstawiony Inzynierowi/Kierownikowi projektu do akceptac;ji.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty / wyroby,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczgc sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i
niezaptaceniem.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika Projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jeéli bedzie
to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Przechowywanie i skladowanie materiatéw/wyrobéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty/wyroby, do czasu gdy bedg one uzyte
do robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, pouktadane i sktadowane na paletach (w
przypadku kostki betonowej) oraz zachowaty swojg jako$¢ i wtasciwosci i byly dostepne do kontroli
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.7. Inspekcja wytworni materiatéw /wyroboéw

Wytwdrnie materiatéw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod produkcji z wymaganiami.

Prébki materiatdw mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich witasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg
stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, muszg by¢
spetnione nastepujgce warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatéw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytwérni, gdzie odbywa sie produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji robét,

c) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.
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2.8 Stosowanie wyrobéw budowlanych

Zgodnie z Ustawg o wyrobach budowlanych podczas realizowania zadania budowlanego do
stosowania dopuszcza sie wytgcznie:

a) Wyroby posiadajgce znak CE — bez ograniczen,

b) Wyroby, ktére nie posiadajg znaku CE — pod warunkiem gdy sg to wyroby bedgce jednostkowymi
w danym obiekcie budowlanym, wytworzone wedtug indywidualnej dokumentacji technicznej, dla
ktérych producent wydat specjalne oswiadczenie o ich zgodnosci z tg dokumentacjg oraz
obowigzujgcymi przepisami.

Wyréb budowlany, ktéry posiada oznakowanie CE lub znak budowlany, albo posiada deklaracje
zgodnosci, nie moze by¢ modyfikowany bez utraty waznosci dokumentéw dopuszczajgcych do
wbudowania. W przypadku zastosowania modyfikacji nalezy uzyskaé aprobate techniczng dla takiego



wyrobu.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera.

W przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i zatwierdzonych przez Inzyniera harmonogramach
Wykonawcy.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi Projektu kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawiaé lub wymienia¢ sprzet niesprawny.
Jezeli dokumentacja projektowa Ilub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu  przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika Projektu o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.

Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika Projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez
jego zgody.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang
przez Inzyniera/Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatéw. Wykonawca
zapewni wykonanie i utrzymanie w czasie prowadzonych robét niezbednych drdg technologicznych i
dojazdowych na terenie budowy.

Wykonawca zapewni wykonanie i utrzymanie w czasie prowadzonych robét niezbednych drég
technologicznych i dojazdowych na terenie budowy.

W przypadku wykorzystywania do transportu budowlanego drég spoza pasa drogowego (publicznych i
prywatnych) Wykonawca ma obowigzek wykonania inwentaryzacji i oceny stanu technicznego
istniejgcych odcinkéw drég i przedstawienie wynikow Inzynierowi przed rozpoczeciem robét.
Inwentaryzacje drdg i uzgodnienie sposobu ich naprawy nalezy dokona¢ wspdlnie z Zarzgdcami drég.
Koszty naprawy istniejgcych drég publicznych zniszczonych wskutek transportu materiatéw
przeznaczonych do budowy pokryje Wykonawca.
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Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, specyfikacjach technicznych i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu,
w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na 0s i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie spetniajgce tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/kierownika
projektu pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwac na biezgco na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia i uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie roboét

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia robét zgodnie z warunkami umowy z Zamawiajgcym,
dokumentacjg projektowa, uzyskanymi decyzjami administracyjnymi oraz odpowiedzialny jest za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacijg
projektowg, wymaganiami specyfikacji, PZJ, projektem tymczasowej organizacji ruchu i
zabezpieczenia robdét oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie prowadzit roboty na podstawie wtasnych technologii oraz wtasnych metod
realizacji robdt, za ktore jest odpowiedzialny.

Dla przyjetej technologii Wykonawca opracuje Projekty Technologii i Organizacji Robdt, Program
Zapewnienia Jakosci oraz inne projekty wymagane w specyfikacjach technicznych.

Podczas prac nalezy zwrécié szczegdlna uwage na zachowanie w stanie nienaruszonym i nie
przesuniecie punktéw geodezyjnych, ktére podlegajg ochronie w trybie Ustawy prawo geodezyjne i



Kartograficzne.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Zastosowany sprzet, materiaty, roboty i ich zabezpieczenie wynikajgce z przyjetych rozwigzanh
technicznych i technologicznych w ramach opracowan Wykonawcy nie podlegajg odrebnej optacie;
wszystkie koszty z tego tytutu nalezy ujg¢ w cenie kontraktowej.

Wykonawca jest zobowigzany do uzyskania umowy uzyczenia gruntéw w przypadku koniecznosci
wejscia na tereny dziatek, nie bedgcych we wtadaniu Zamawiajgcego, jak réwniez ponoszenia optat
za dzierzawe tego terenu.

Przed przystgpieniem do robét nalezy wykonac¢ przekopy kontrolne w celu zlokalizowania urzgdzen
obcych. W przypadku ich wystgpienia Wykonawca opracuje projekt zabezpieczenia urzadzenia na
czas prowadzenia robét w uzgodnieniu z jego wiascicielem oraz wykonana wszelkie czynnosci z tym
zwigzane.

Wykonawca powinien powiadomié wiascicieli urzgdzen w terminie 21 dni przed przystgpieniem do
robot zwigzanych z usunieciem kolizji energetycznych, teletechnicznych, kanalizacyjnych,
wodociggowych i gazowych. Koszty nadzoru z tego tytutu nie podlegajg odrebnej zaptacie i nalezy je
uja¢ w Cenie Kontraktowej. Wykonawca sporzgdzi niezbedne harmonogramy przetgczen istniejgcych
medidw i uzgodni je z odbiorcami (zakfady pracy, gospodarstwa, itd.), koszty z tego tytutu nie
podlegajg odrebnej zaptacie i nalezy je ujg¢ w Cenie Kontraktowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosSci
wszystkich elementéw robét, zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentac;ji
projektowej, specyfikacjach technicznych.

Nastepstwa btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia
wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika Projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnosé.
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Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej, w
specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badahn materiatéw i robot, rozrzuty wystepujace przy
produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przeszitosci, wyniki badan naukowych, jak
réwniez inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢é wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg wstrzymania robét. Skutki finansowe z
tego tytutu ponosi Wykonawca.

Powstajgce w trakcie budowy odpady nalezy segregowac i magazynowaé¢ w wydzielonym miejscu, w
pojemnikach,

zapewniajac ich regularny odbidr przez uprawnione podmioty. Odpady niebezpieczne, jakie mogg sie
pojawi¢

w ramach rob6t budowlanych nalezy segregowac i oddzielaé od odpaddw obojetnych i nie
szkodliwych celem

wywozu do specjalistycznych przedsiebiorstw zajmujgcych sie utylizacja.

Drzewa i krzewy znajdujgce sie w obrebie placu budowy, nieprzeznaczone do wycinki nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi.

Konieczne obnizenie poziomu wdd podziemnych zwigzane z wykonywaniem wykopow nie moze
zaktocaé stosunkéw wodnych, nie nalezy powodowac zmiany lub ograniczenia wielkosci przeptywow
w ciekach powierzchniowych i wodach podziemnych oraz nie powodowaé zmiany kierunkéw i
predkosci przeptywow waod.

Nalezy w maksymalny sposéb ograniczy¢ czas prowadzonych odwodnien i stosowa¢ metody
ograniczajgce ilos¢ odpompowywanej wody.

Prace niwelacyjne nalezy prowadzi¢ w taki sposéb, aby unikng¢ odwodnienia pobliskich terenow.

W celu ograniczenia ucigzliwosci hatasowej prace budowlane w sgsiedztwie terenéw objetych
ochrong przed hatasem nalezy prowadzi¢ wytgcznie w porze dziennej (w godz. 6:00 — 22:00).
Wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymaganh ochrony srodowiska nie podlegajg odrebnej
zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu



.Program zapewnienia jakosci” w ktérym przedstawi zamierzony sposoéb realizacji rob6t, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne, gwarantujgce wykonanie robé6t zgodnie z dokumentacjg
projektowg oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera/Kierownika Projektu.

W przypadku, gdy prowadzone roboty nalezg do rodzaju robét stwarzajgcych szczegdlnie zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (zgodnie z Dz. U. Nr 120/2003, poz. 1126), Wykonawca ma obowigzek
przedstawienia w terminie do 7 dni przed rozpoczeciem robét odpowiedniego planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia (BIOZ).

Program Zapewnienia Jakosci powinien zawierac: a) Czes¢ ogdlng opisujaca:

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposdb prowadzenia robét,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposoOb zapewnienia bhp,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$c¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

- system (sposob oraz procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
robot,

- wyposazenie w sprzet i urzagdzenia do pomiaréw i Kkontroli (opis laboratorium wtasnego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
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- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujgcych a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu,

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

b) cze$¢ szczegbdtowg opisujgcyg dla kazdego asortymentu robdét:

- wykaz maszyn i urzadzeh stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposOb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

- sposOb i procedure pomiardw i badanh (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robot,

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci roboét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac¢
zatozong jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatow oraz robét.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatow oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentaciji
projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci zostaty okreslone w specyfikacjach
technicznych, normach i wytycznych; w przypadkach w ktérych nie zostato to okreslone
Inzynier/Kierownik projektu ustali zakres kontroli.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Na zadanie, Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o ewentualnych
niedociggnieciach dotyczgcych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych.

W przypadku stwierdzenia powaznych niedociggnieé, ktére mogag wptyngé na wyniki badan Inzynier
wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatéw.



Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem oraz prowadzeniem badan materiatow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
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Inzynier / Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.
Ponadto Inzynier/ Kierownik projektu moze pobiera¢ prébki i bada¢ materiaty niezaleznie od
Wykonawcy, korzystajgc w tym celu z niezaleznego od Wykonawcy zaplecza.

Ogdlne wymagania dotyczgce pobierania prébek:

- Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczane przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera,

- Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedag
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera,

- Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych materiatéw,
ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wtasnej woli.

- Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca — w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty pokrywa Zamawiajgcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w Programie Zapewnienia Jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/ Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw powinien
udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu dokonujg weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez swoje badania (kontrolne), oceniana jest zgodnosé materiatow i robét z
wymaganiami specyfikacji na podstawie wynikéw badan kontrolnych jak i wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy.

W przypadku wynikéw niezadawalajgcych Inzynier musi oprzec¢ sie wytgcznie na badaniach
kontrolnych przy ocenie zgodnos$ci materiatéw oraz robét - z dokumentacjg projektowq i
specyfikacjami. Inzynier/Kierownik projektu moze zleci¢ przeprowadzenie badan powtérnych lub
dodatkowych niezaleznemu laboratorium; w takim przypadku catkowite koszty badan powtérnych lub
dodatkowych ponosi Wykonawca.

6.7 Podstawy dopuszczenia materialéw do robét drogowych

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. Certyfikat wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriamitechnicznymi okreslonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z normami europejskimi PN — EN, jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére spetniajg wymagania specyfikagji.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robét powinna posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.
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Wyroby przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan kontrolnych. Kopie tych wynikéw bedg dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie: od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy muszg by¢ dokonywane na biezgco i dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy,

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego wykonania, podpisem osoby ktéra
dokonata wpisu (z podaniem imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego),

Zapisy musza by¢ czytelne, w porzadku chronologicznym, wpisy powinny byé bez przerw.
Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i

opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date uzgodnienia PZJ i harmonogramu robdét,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementéw robdét,

- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody,

- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

- daty wstrzymania robot z podaniem przyczyn,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu oraz czesciowych i
ostatecznych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajgcych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentaciji projektowe;,
- dane dotyczgce pomiaréw geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczgce jakosci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzanych badan z
podaniem kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne wazne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania sieg,

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie; projektant
nie bedac strong zawartej umowy nie ma uprawnieth do wydawania polecen Wykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot.

Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie
i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dokumenty laboratoryjne stanowig: dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci, certyfikaty
zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci materiatéw, recepty robocze, wyniki badan kontrolnych,
badania typu, Gromadzenie dokumentéw laboratoryjnych nastepowac powinno w formie uzgodnionej
w PZJ,
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Dokumenty laboratoryjne stanowig zatgczniki do odbioru robét i powinny by¢ udostepniane na kazde
zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie oprocz wymienionych w pkt. 6.8.10 nastepujace dokumenty

a) Pozwolenie na budowe (ZRID)

b) Protokoty przekazania terenu budowy,

¢) Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi,



d) Protokoty odbioru robdt,

e) Protokoty z narad i ustalen,

f) Korespondencje.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie

przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wglgdu na
zyczenie

Zamawiajgcego.

7. Obmiar robét

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze i kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedag wpisane do ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w przedmiarze i kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/
Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m?® jako
dtugos¢ pomnozona przez sredni przekrg;.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami

SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robé6t bedg zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. W przypadku kiedy
urzgdzenia wymagajg legalizacji Wykonawca uzyska stosowne swiadectwa.

Wszelkiego rodzaju urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
przez caty okres trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem robét, a takze w
przypadku wystepowania przerwy w robotach:

- obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w trakcie ich wykonywania,
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- obmiar rob6t podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem,

- roboty pomiarowe do obmiaru oraz wyliczenia bedg wykonywane w sposob
zrozumialy ijednoznaczny.

Wykazy skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w
formie oddzielnego zatgcznika do Rejestru pomiardw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. Odbiér robot

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

a) odbiorowi Robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.



8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét. Odbioru
przedmiotowych robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownik projektu.

Jakosc i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajgcych
komplet wynikéw badanh laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.

Nie dopuszcza sie do dokonania odbioru roboét w przypadku wystgpienia wad i usterek majgcych
wpltyw na jakos¢ wykonanych robét i pdzniejszg negatywng prace konstrukcji w okresie eksploataciji.
W takim przypadku Wykonawca jest odpowiedzialny za dokonanie wszelkich starah celem likwidac;ji
tych wad i poprawy jakosci robot na wiasny koszt.

W przypadku, gdy Inzynier stwierdzi, ze zaistniate wady i usterki nie majg istotnego wptywu na ogding
jakos¢ wykonanych robot moze dopuscié¢ do odbioru robét pod warunkiem dokonania odpowiednich
potragcenh z tytutu ich wystepowania.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdét.

Odbioru czesciowego dokonuje sie wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru
czesciowego dokonuje Inzynier.

8.4. Odbiér ostateczny Robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego Robo6t

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego powinna zostaé stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie
Inzyniera.
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Odbidr ostateczny nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera zakohczenia robét

Odbioru ostatecznego dokona Komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego, w obecnosci Inzyniera/
Kierownika projektu i Wykonawcy.

Komisja dokona oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robo6t z dokumentacjg projektowg oraz
zapisami w specyfikacjach.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych Komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego,

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokdt odbioru
ostatecznego roboét, sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania nastepujgcych dokumentow:

1. Dokumentacje projektowg podstawowg z wniesionymi zmianami oraz dokumentacje dodatkowa,
jezeli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. Dokumentacje powykonawczg w odpowiedniej ilosci egzemplarzy - w wersji papierowej i w wers;ji
elektronicznej,

3. Szczegodtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z projektu oraz ST uzupetniajgce oraz
zamienne),

Badania typu, recepty i ustalenia technologiczne,

Dzienniki budowy i ksiegi obmiaréw (oryginaty),

Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych,

Deklaracje zgodnosci i certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatoéw (zgodnie z SST i PZJ),
Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiardw,
Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszgcych (np. przetozenie linii telefonicznych,
energetycznych gazowych, oswietlenia) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wiascicielom
urzadzen,
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10. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

11. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

12. Sprawozdanie kierownika budowy z o$wiadczeniem o zakoriczeniu robdét,

13. Protokoty odbioréw czesciowych i robot zanikajgcych.

W przypadku, gdy wedtug Komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, Komisja w porozumieniu z Wykonawcag wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robdét.

Wszystkie zarzgdzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego; termin wykonania robét poprawkowych wyznaczy Komisja.
8.5 Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbioér
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej

9. Podstawa platnosci

9.1. Ustalenia ogéine

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowag
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
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Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest kwotg podang przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty i w
dokumentac;ji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- wartos¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych transportu
na teren budowy,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw wystgpié w
czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy
wlicza¢ podatku VAT.

W kosztach posrednich Wykonawca powinien uwzgledni¢ m.in. nastepujgce koszty okoto
inwestycyjne:

- koszty projektu — dokumentacji powykonawcze;j,

- koszty urzadzenia, utrzymania i likwidacji zaplecza Wykonawcy,

- koszty ustawienia, utrzymania i demontazu tablic informacyjnych,

- koszty ustawienia, utrzymania i demontazu urzadzen zabezpieczajgcych plac budowy, Swiatet
ostrzegawczych, zapdr, ogrodzenia,

- koszty projektu organizacji ruchu na czas budowy oraz koszty wybudowania, utrzymania i
likwidacji objazddw, przejazddéw i oznakowania czasowej organizacji ruchu,

- koszty inwentaryzacji i oceny stanu technicznego budynkdéw narazonych na oddziatywanie robét
oraz naprawe wyrzgdzonych szkdd,

- koszty zapewnienia wymaganych ubezpieczen, Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢
podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycje w kosztorysie ofertowym jest
ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zgdania dodatkowej zaptaty za wykonanie robét objetych ta pozycja
kosztorysowa, z wyjatkiem przypadkéw oméwionych w warunkach Kontraktu.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogoélnych zawartych w niniejszej
specyfikacji D.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania Projektu tymczasowej organizacji ruchu i zabezpieczenia
robét dla przyjetej technologii i harmonogramu robét oraz uzyskanie zatwierdzenia tego projektu przez
wiasciwy organ i zarzadcy drogi. Koszty dostosowania projektu i wykonania organizacji ruchu na czas
budowy ponosi Wykonawca. Po stronie Wykonawcy lezy rowniez spetnienie roszczen osob i
podmiotéw, ktére w zwigzku z wprowadzeniem Tymczasowej organizacji ruchu na czas budowy i
prowadzeniem robét doznajg jakiegokolwiek uszczerbku.



Koszt wdrozenia tymczasowej organizacji ruchu i zabezpieczenia robot obejmuija:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu Tymczasowe;j
Organizacji ruchu i zabezpieczenia robot, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi Projektu i wprowadzeniem ewentualnych zmian

b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

Cc) opfaty za dzierzawe i uzytkowanie terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, chodnikéw, barier, oznakowan i drenazu,

f)  tymczasowe zabezpieczenie urzgdzeh obcych.
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Koszt utrzymania tymczasowej organizacji ruchu i zabezpieczenia robot obejmuje:
a) oczyszczanie, przestawianie, przykrycie i usuniecie  tymczasowych oznakowan

pionowych, poziomych, barier i Swiatet,

b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji tymczasowej organizacji ruchu i zabezpieczenia robét obejmuije:

a) usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

c) doprowadzenie odcinkéw drog publicznych po ktérych odbywat sie transport materiatéw na cele
budowy do stanu co najmniej rébwnego temu sprzed rozpoczecia budowy.

Koszty naprawy i remontu istniejgcych drég publicznych, po ktérych odbywat sie transport materiatéw
na cele budowy obejmuja:

a) wykonanie inwentaryzacji stanu technicznego istniejgcych odcinkéw drég, ktére bedag
wykorzystywane do przewozu materiatdw i przedstawienie wynikéw Inzynierowi/Kierownikowi projektu
i Ubezpieczycielowi. Inwentaryzacje drég nalezy dokona¢ wspdlnie z zarzgdcami tych drég.

b) uzgodnienie sposobu naprawy istniejgcych drog z zarzadcami drég — jezeli stwierdzono
zniszczenia spowodowano transportem materiatdéw na cele budowy,

c) doprowadzenie odcinkéw drog publicznych po ktérych odbywat sie transport materiatéw na cele
budowy do parametréw co najmniej rownych odpowiadajgcym parametrom drég wg stanu przed
rozpoczeciem budowy.

10. Przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p&zniejszymi
zmianami).

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p&zniejszymi
zmianami).

3. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych i
Administracji z dnia 31 lipca 2002 w sprawie znakdéw i sygnatéw drogowych. Dz.U. Nr 170 z dnia 12
pazdziernika 2002 r. poz. 1393

4. Zatgcznik Nr 1 do rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie
szczegbtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdéw ich umieszczania na drogach (DzU. Nr 220 z dnia 23
grudnia 2003, poz. 218) — ,Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw drogowych pionowych i
warunki ich umieszczania na drogach”

5. Zatgcznik Nr 2 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie
szczegbtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdéw ich umieszczania na drogach (DzU. Nr 220 z dnia 23
grudnia 2003, poz. 218) — ,Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw drogowych poziomych i
warunki ich umieszczania na drogach”

6. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowiska (j.t. Dz. U. z 2006r. nr 129, poz. 902
z pdzniejszymi zmianami),

7. Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony srodowiska, ustawy o
odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw (Dz. U. 2001 nr 100, poz. 1085; z pdzniejszymi zmianami),
8. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. 2001 nr 62, poz. 628; z pdzniejszymi
zmianami),

9. Rozporzgdzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzesénia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw
(Dz. U. 2001 nr 112, poz. 1206 z pdzniejszymi zmianami),

10. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (j.t. Dz. U. z 2005 nr 108, poz. 908; z
pdzniejszymi zmianami)



11. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 z sprawie szczegdtowego zakresu i
formy bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegétowego zakresu robo6t budowlanych
stwarzajgcych zagrozenie bezpieczenhstwa i zdrowia ludzi (Dz.U. Nr 151, poz. 1256 z pdzniejszymi
zmianami).
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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

1. Wstep

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z
odtworzeniem przebiegu trasy i punktéw wysokosciowych - w ramach realizacji przedmiotowej
inwestycji.

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej zgodnie z dokumentacjg
projektowg. W zakres robo6t wehodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw  gtéwnych
osi trasy i punktéw wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

c) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych,

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,
konturéw robét w obrebie pasa drogowego,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposéb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

f)  wyznaczenie i oznaczenie roboczego pikietaza trasy (wraz z biezgcym
odtwarzaniem uszkodzonych punktéw do kohca okresu gwarancyjnego),

g) opracowanie uproszczonej dokumentacji geodezyjnej h)  opracowanie powykonawczej
dokumentacji geodezyjnej zarejestrowanej/ uzgodnionej w POGIK,

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i z definicjami podanymi w
D-M.00.00.00 ,Wymagania ogodlne”.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonaweca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnosé z
Dokumentacjg

Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera /Kierownika Projektu.

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gtdéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone
poza granica robét ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy powinny mie¢ srednice 0,15 -
0,20 m i dtugosci 1,5

-1,7m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane srednicy 0,05 - 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe o srednicy 5
mm i dtugosci 0,04

-0,05m.

“Swiadki” powinny mie¢ diugosé okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robét stosowac pale drewniane o
Srednicy od 0,15 do 0,20 m i dtugosci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodnic z
Inzynierem. Farba chloro-kauczukowa do zaznaczania punktéw na jezdni — wyznaczenie trasy
torowiska. Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy stosowa¢ materiaty zgodne z
Instrukcjami technicznymi G-1 i G-2.
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3. SPRZET

Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujgcy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,

- dalmierze,

- niwelatory,

- tyczki,

- faty,

- tasmy miernicze, szpilki. Sprzet stosowany powinien gwarantowaé¢ uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiaru i posiadaé stosowne legalizacje.

4. TRANSPORT

Srodkiem transportowym dla sprzetu i materiatéw jest samochéd dostawczy lub inny
gwarantujgcy przewozenie sprzetu i materiatdw w sposéb uniemozliwiajgcy ich uszkodzenie.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoblny zakres prac pomiarowych

Roboty obejmujg wykonanie:

a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:

- punktoéw osi trasy,

- punktéw wyznaczajgcych mierzone przekroje poprzeczne,

- reperéw roboczych,

b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tym poczatkéw krzywych przejsciowych i tukow
kotowych,

c) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojow wg. potrzeb,

d) stabilizacji punktéw w sposéb chronigcy je przed zniszczeniem,

e) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktéw,

f)  sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspétrzednych, fgcznie z ich zgtoszeniem do Panstwowego Zasobu
Geodezyjnego i Kartograficznego, ewentualne wykonanie dodatkowych punktéw osnowy geodezyjnej
(wykonanie Projektu i uzgodnienie go z odpowiednimi wtadzami),

g) utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niezbednym zakresie

5.2 Zasady wykonywania prac

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
punkt 5. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z zasadami okreslonymi w obowigzujgcych
instrukcjach i wytycznych GUGIK.Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby
posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
nastepstwa niezgodnosci wykonanych robét z Dokumentacjg Projektowg, ST oraz zmianami
wprowadzonymi w nich uprzednio przez Inzyniera/Kierownika Projektu.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca zgtosi prace do wtasciwego Powiatowego Osrodka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej, a nastepnie pobierze dane dotyczgce osnowy
geodezyjnej oraz granic nieruchomosci objetych inwestycja. Wykonawca uzgodni z
whasciwym Geodetg Powiatowym sposéb odtworzenia po zakonczeniu inwestycji zniszczonej
badz uszkodzonej osnowy geodezyjnej podlegajgcej ochronie prawnej, zlokalizowanej w
obszarze prowadzonych prac. Uszkodzone Ilub zniszczone znaki

geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt. W oparciu o materiaty przekazane przez
Zamawiajgcego oraz pobrane 2z PODGIK Wykonawca powinien przeprowadzié
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Wykonawca, w miare potrzeb dokona niezbednych obliczen oraz prac pomiarowych
zwigzanych z prawidlowym wytyczeniem elementow projektu w terenie.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajgce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznaczenh powinny byé zaakceptowane przez Inzyniera.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robot.  Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego
zostang zniszczone przez Wykonawce, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robodt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do



obowigzkow Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicg robét ziemnych.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy
drogowej. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowe;j i obiektéw towarzyszgcych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istniejgcych budowlach

wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajgcy
osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby sredni btgd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe tablice zawierajgce wyrazne
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

Doktadnos¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadnosci osnowy pomiarowej panstwowej Il
klasy. Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana, co najmniej do dwoch punktéw osnowy
panstwowej (poziomej i pionowej) klasy nie nizszej niz |l. Przed dowigzaniem osnowy realizacyjnej do
osnowy panstwowej Wykonawca dokona aktualizacji wspotrzednych punktéw osnowy panstwowej, do
ktérej osnowa realizacyjna ma by¢ dowigzana.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji
Robot, w okresie gwarancji i rekojmi.

Osnowe realizacyjng nalezy aktualizowac¢ nie rzadziej niz:

a) w trakcie trwania Robot — co miesigc oraz w przypadku kazdego naruszenia ktéregokolwiek
punktu osnowy poziomej lub pionowej, za haruszenie osnowy uznaje sie rowniez uzasadniong obawe
Wykonawcy lub Inzyniera, Ze takie naruszenie nastgpito,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazan Inzyniera, lecz nie rzadziej niz co 3 miesigce,

c) w okresie rekojmi — wedtug wskazan Inzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub koniecznosc
czestszej aktualizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej SST nie moze
powodowac¢ roszczen Wykonawcy o dodatkowg zaptate.

5.3. Odtworzenie osi trasy drogowej

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowg, przy
wykorzystaniu osnowy panstwowe;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej
nie moze by¢ wieksze niz 3 cm dla drogi krajowej i 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety
punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych dokumentacji projektowe;.

Usuniecie punktéw z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca Robdét zastgpi

je odpowiednimi punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg Robdét.
Punkty wyznaczajgce os trasy na krzywych powinny by¢ wyznaczone na tyle gesto, aby odlegtos¢
pozioma pomiedzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej
tolerancji pomiarowe;j.
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5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu zgodnie z Dokumentacjg Projektowg oraz w miejscach wymagajgcych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia Robét i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy

nalezy stosowac¢ w przypadku wykopdéw gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ ta co najmniej powinna
odpowiadac

odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1cm w stosunku do rzednych



niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;j.

Na odcinkach, na ktérych wystepujg tuki pionowe odlegtos¢ pomiedzy krzywymi powinny by¢é
wyznaczone na tyle gesto, aby odlegtos¢ pozioma pomiedzy styczng z poprzedniego punktu, a
punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej tolerancji pomiarowe;j.

Podczas wykonywania prac remontowych istniejgcej nawierzchni, wyznaczenie przekrojéw
poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki sposéb aby
przeprowadzane frezowanie nawierzchni oraz wbudowywanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j
umozliwiato wykonanie kolejnych warstw konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganych grubosci oraz
spadkéw zgodnych z Dokumentacjg Projektowa. Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi
umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopow o projektowanym ksztafcie.

6. KONTROLA ROBOT

Ogolne zasady kontroli podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedtug zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK z dokfadnosciami podanymi w specyfikacjach opisujgcych dany asortyment roboét.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa robét zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie jest 1 km.
Ogdlne zasady obmiaru podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicéw i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przektada
Inzynierowi. Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacjg Projektowg i ST podlegajg rozbiorce i
ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy. Stosowanie obnizek ceny za niewtasciwg
jakos¢ Robodt jest niedopuszczalne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptaci sie za wykonanie prac wraz z odbiorem wg p.8 odtworzenia trasy i wyznaczenia punktéw
wysokosciowych.

Cena jednostkowa obejmuije:

- wytyczenie w oparciu o dane projektowe i istniejgcy przebieg trasy punktéow gtéwnych trasy ;.
poczatkdw i koncow elementdéw geometrycznych - krzywych przejsciowych i tukéw kotowych oraz
ramp przechytkowych z ich zastabilizowaniem sytuacyjnym i wysokosciowym,

- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe miejsc przekrojow poprzecznych zgodnie z
Dokumentacjg Projektowg oraz ich zageszczenie w sposéb podany w p.5, oznaczenie pikietazu w
sposoéb trwaty oraz odtworzenie uszkodzonych punktéw na biezgco do zakonczenia okresu
gwarancyjnego,

- zabezpieczenie wyznaczonych punktéw i reperéw w celu ich odtworzenia,

- przeniesienie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspétrzednych, fgcznie z ich zgtoszeniem do Panstwowego Zasobu
Geodezyjnego,

- uzyskanie wszystkich niezbednych danych z Panstwowego Zasobu Geodezyjnego,
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- aktualizacja punktéw osnowy panstwowej (poziomej i pionowej),

- aktualizacja zasobu mapowego i osnowy panstwowej w zakresie wynikajgcych z przepiséw
Prawa Geodezyjnego oraz szczegdtowych ustalen innych ST,

- wykonanie wszystkich niezbednych czynnosci okreslonych w niniejszej ST na podstawie szkicow
i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych oraz protokétéw kontroli zgodnie z zasadami okreslonymi w ST
DM.00.00.00. ,Wymagania Ogélne”,

- pozyskanie niezbednych materiatéw geodezyjnych,

- wykonanie niezbednych zgtoszen i innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami,
- inwentaryzacja powykonawcza,

- zakup i transport materiatéw i sprzetu,

- oznakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie,

- wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robét objetych niniejszg ST, zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa,

- koszt wszelkich odszkodowan dla oséb i instytucji, zwigzanych z przeprowadzaniem prac
pomiarowych, w tym koszty wejscia w teren i jego przywrécenie do stanu pierwotnego.



- koszty wszelkich niezbednych prac do wykonania przedmiotu niniejszej SST zgodnie z zasadami
wiedzy techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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D.01.02.02 Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg&towej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy ziemi urodzajnej (humusu) - w ramach realizaciji
przedmiotowej inwestyciji.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z usunieciem
warstwy ziemi urodzajnej — humusu na gtebokos¢ wedtug faktycznego stanu zalegania.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i z
definicjami podanymi w D-M.00.00.00 ,Wymagania Ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonaweca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnosé z
Dokumentacjg

Projektowa, SST i poleceniami Kierownika Projektu.

Ogdblne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogodlne”.

2. MATERIALY

Nie wystepuja

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” p.3.
3.2. Sprzet do zdjecia ziemi urodzajnej

Sprzet uzyty do zdjecia warstwy ziemi urodzajnej powinien by¢ zgodny z PZJ oraz uzyska¢ akceptacje
Inzyniera.

Roboty zwigzane ze zdjeciem humusu nalezy wykonywa¢ mechanicznie (réwniarkg, spycharka,
tadowarka, koparka) lub recznie, gdy uzycie sprzetu jest bardzo utrudnione lub niemozliwe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” p.4.
4.2. Transport humusu

Humus mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu kotowego, w sposéb niepowodujgcy
zanieczyszczenia terenu budowy i drég transportu.

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybér srodka transportu zalezy od warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
5. WYKONANIE ROBOT 5.1. Ogélne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Zdjecie warstwy humusu

Teren pod przebudowe drogi w pasie robét ziemnych i w innych miejscach wskazanych w
Dokumentacji Projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.

Teren nalezy oczy$ci¢ catkowicie tak, aby wykluczy¢é wystepowanie czesci



rodlinnych w gruntach wbudowanych w nasypy.

Warstwe humusu nalezy zdjgc¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych na petng gtebokos¢ wedtug
stanu jego faktycznego zalegania.

Zdjety humus nalezy sktadowac¢ w regularnych pryzmach do 2,0m. Ziemie urodzajng do pézniejszego
wykorzystania nalezy w pryzmach obsia¢ mieszankami traw ochronnych.

Dopuszczalny okres skiadowania wynosi 1 rok. Miejsca sktadowania powinny
by¢ tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a
takze najezdzaniem przez samochody i zageszczeniem.

Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikng¢
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” p.6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu z powierzchni
pasa objetego robotami.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Ogdlne zasady obmiaru robé6t podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdélne” p.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest:

- zdjecia warstwy humusu z hatdowaniem — metr szescienny (m3).

- wywozu hadmiaru humusu na odktad — metr szescienny (m3).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru roboét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST DM.00.00.00 ,WWymagania ogdine” p.8.

8.2. Sposéb odbioru robét

Odbioru wykonanego zdjecia humusu dokonuje Inzynier na budowie na ogdlnych zasadach
odbioru okreslonych w ST DM.00.00.00 ,WWymagania Ogdine” p.8 jak dla Robét zanikajgcych i
ulegajgcych zakryciu.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacjg Projektowg i ST podlegajg niezbednym poprawkom na
koszt staraniem Wykonawcy. Stosowanie obnizek ceny za niewtasciwg jakos¢ Robét jest
niedopuszczalne.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa za wykonanie robét obejmuje:

- reczne i mechaniczne zdjecie humusu na petng gtebokos$é jego zalegania,

- haldowanie humusu w pryzmy,

pielegnacje humusu,

- odwodz nadmiaru niewykorzystanego humusu na wysypisko,

- koszty sktadowiska tgcznie z kosztami pozyskania miejsca odktadu (dzierzawy), sktadowania,
przekazania niedptatnego humusu, likwidaciji i rekultywaciji terenu po sktadowisku,
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- utrzymanie i pielegnacje odktadu w niezbednym zakresie,

- biezgce oczyszczanie drég dojazdowych z resztek przewozonego humusu nanoszonego kotami
- pojazddw,

- przygotowanie odktadu do sktadowania humusu i rekultywacja terenu po likwidacji odktadu,

- oznakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie,

- wykonanie niezbednych pomiardw, prob i sprawdzen,

- wszelkie inne niezbedne prace do wykonania przedmiotu niniejszej SST zgodnie z zasadami
wiedzy techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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D.01.02.04 Rozbiérka elementéw drog



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbidrkg elementéw drég - w ramach realizacji
przedmiotowej inwestyciji.

1.2. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbidrka
drog oraz wszelkich istniejgcych elementoéw drég zlokalizowanych w granicy pasa drogowego -
niezbednych do wykonania wszelkich robét zwigzanych z przedmiotowg inwestycjg, nawet jezeli
zakres rozbidrek nie zostat szczegdtowo wskazany w Dokumentacji projektowej.

1.3. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiérki

Uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z PZJ oraz uzyska¢ zatwierdzenie Inzyniera.

Do wykonania robot zwigzanych z rozbidérkg drég i elementéw drog moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej:

- sprzet pomiarowy,

- spycharki,

- tadowarki,

- samochody ciezarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne i mioty spalinowe,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

- urzadzenia kruszgco — tngce montowane na koparkach, fadowarkach typu mtot hydrauliczny,
nozyce

- miot pneumatyczny zasilany sprezonym powietrzem z agregatéw sprezarkowych

- miot pneumatyczny ze sprezarkg spalinowg lub mitot spalinowy,

- szlifierka katowa z tarczami zapasowymi,

pita spalinowa,

- sprzet reczny.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materiatléw z rozbiérki

Wykonawca powinien dysponowac srodkami transportu :

- samochody samowytadowcze,

- samochody skrzyniowe,

- samochody dostawcze,

- inne $rodki transportu wymienione w PZJ i zatwierdzone przez Inzyniera

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania roboét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami BHP i sztukg budowlang z zachowaniem odpowiednich
zabezpieczen.

Materiaty uzyskane z rozbiérek Wykonawca powinien przewiez¢ na odpowiednie miejsce



sktadowania, zaleznie od wtasnosci oraz mozliwosci ponownego wykorzystania.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drog, znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie z
Dokumentacjg Projektowg bedg wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw drogowych nalezy wypetnic
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ do uzyskania
wskaznika zageszczenia 1s>0,97, lub zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowe;.
Zatadunek gruzu na srodki transportu nalezy prowadzi¢ za pomocg koparki lub tadowarki.

W trakcie przewozu gruzu lub innego materiatu z rozbiorki, Wykonawca ma obowigzek biezgcego
utrzymania

w czystosci drog transportowych.

Materiaty z rozbiérek stanowig wtasno$¢ Wykonawcy i powinny zosta¢ wywiezione na jego
sktadowisko lub wysypisko oraz zutylizowane. Wykonawca uwzgledni w Cenie Kontraktowej pozytki
wynikajgce z pozyskania materiatow rozbiérkowych. Czes¢é materiatéw, spetniajgca wymagania
odpowiednich SST, moze zosta¢ ponownie wykorzystana po uzgodnieniu z Inzynierem/Kierownikiem
Projektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci Robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych Roboét rozbiérkowych
oraz wywozu gruzu z miejsca budowy, jak réwniez sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw
przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach powinno spetniaé
wymagania okreslone w p.5.2 niniejszej ST.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Ogdlne zasady obmiaru robé6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robét

Odbioru wykonanych Robot rozbidrkowych dokonuje Inzynier na budowie na ogélnych zasadach
odbioru jak dla Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacjg Projektowg i ST podlegajg niezbednym
poprawkom, w zakresie ustalonym przez Inzyniera, na koszt i staraniem Wykonawcy. Stosowanie
obnizek ceny za niewtasciwg jakos¢ Robot jest niedopuszczalne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ryczattowa obejmuje wykonanie wszystkich niezbednych czynnos$ci majgcych na celu
zrealizowanie Robét okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

W szczegodlnosci zakres Robét powinien obejmowaé wszystkie roboty niezbedne do prawidtowego
wykonania zakresu przewidzianego w Dokumentacji Projektowej, tgcznie z Robotami, ktére nie zostaty
zinwentaryzowane i nie zostaty ujete w przedmiarze Robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

2. Dz. U.Nr62, poz. 628 Ustawa z dnia 27-04-2001 — O odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628) wraz z
pdzniejszymi zmianami
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D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE. Wymagania ogdine

D.02.01.01 Wpykonanie wykopéw w gruntach I-IV kat. (nieskalistych)

1. WSTEP



1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot ziemnych wykonywanych - w ramach realizacji przedmiotowej inwestyciji.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do robét fundamentowych i zwigzanych z wykonaniem
instalaciji.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy niniejsza ST obejmujg wszystkie czynnodci umozliwiajgce i
majgce na celu

wykonanie wykopow pod koryto drogi.

Roboty ziemne obejmujg réwniez wszelkie roboty zwigzane z doprowadzeniem podtoza do
parametrow G1.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

1.4.3.  Wysokos¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysoko$c¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp sredni - nasyp, ktérego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7.  Wykop ptytki - wykop, ktérego gteboko$c¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8.  Wykop sredni - wykop, ktérego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9.  Wykop gteboki - wykop, ktorego gtebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wodg, o matej nosnosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i
dtugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone w obrebie pasa robét
drogowych.

1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot
drogowych.

1.4.14. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypdw oraz innych prac zwigzanych z
trasg drogowa.

1.4.15. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

rols=

I'ts

gdzie:

rd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m3),

rds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie
z PN-B-04481:1988, stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m3).

1.4.16. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujgca zageszczalnosé gruntow
niespoistych, okreslona wg wzoru:

ILD/= 60

D

10

gdzie:

d60 - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),

d10 - drednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).
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1.4.17. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

Exl =

=

gdzie:

E1 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie




z PN-S-02205:1998, E2 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej
warstwy zgodnie

z PN-S-02205:1998.

1.4.18. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci okresla norma PN-S-02205:1998.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty niebudowlane uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ wywiezione przez
Wykonawce poza teren budowy na odktad i zutylizowane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu zaréwno w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez
w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zageszczania. Sprzet uzywany w robotach ziemnych
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i PZJ oraz powinien uzyskaé akceptacje
Inzyniera/Kierownika projektu. Do wykonywania robot nalezy stosowac koparki, rowniarki samojezdne
lub spycharki uniwersalne z ukosnie ustawionym lemieszem, a w razie potrzeby réwniez sprzet do
recznego prowadzenia robot. Wszelkie prace drogowe w bezposredniej bliskosci istniejgcego
uzbrojenia nalezy wykonywaé¢ pod nadzorem wiascicieli lub uzytkownikéw tego uzbrojenia w sposdob
reczny.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
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4.2. Transport gruntéw

Wybodr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wykonawca
ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa zaréwno w
obrebie pasa drogowego, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania roboét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Doktadnos¢ wykonania wykopéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie od osi projektowanej nie powinny by¢ wigeksze niz +
10cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekracza¢ +1cmi
-3cm.

Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +
10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

5.3. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania

robét ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie robét ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom
poprzecznym

spadki, umozliwiajgce szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto
innego

wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i
nie

mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnoSci
i sposobu odspajania gruntdow oraz termindw wykonywania innych rob6t na



spetnienie  wymagan

dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét.

Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopéw, nalezy ujgé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe
i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.4. Wymagania dotyczace zageszczenia wykopow

Zageszczenie gruntu w wykopach powinno spetnia¢ wymagania wg normy PN-S-02205:1998Jezeli
grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie majg wymaganego wskaznika zageszczenia, to
przed utozeniem warstwy konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wymaganej wartosci Is. Jezeli
wartosci wskaznika zageszczenia nie mogg by¢ osiggniete przez bezposrednie zageszczanie gruntow
rodzimych, to nalezy podjg¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajgcego uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie wykonania wykopoéw

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrécic na :

a) odspajanie gruntéw w sposob nie pogarszajacy ich wtasciwosci,

b) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,

c) doktadnosé wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

d) zageszczenie goérnej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkt. 5.1.3.
Sprawdzenie zageszczenia polega na skontrolowaniu zgodnosci wartosci wskaznika zageszczenia Is
wartosciami okreslonymi w pkt 5.2.3. Zageszczenie nalezy kontrolowac¢ nie rzadziej niz jeden raz w
trzech punktach dla dziatki roboczej.
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Wyniki kontroli nalezy wpisywaé do dokumentéw kontrolnych. Prawidtowos$¢ zageszczenia warstwy
nasypu powinna by¢ potwierdzona przez Inzyniera wpisem w Dzienniku Budowy.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. [Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan i pomiaréw

1

2 Pomiar szerokoéci korpusu ziemnego Pomiar tasma, szablonem, tatg o dtugosci 3 m i poziomica
2 lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na

5 ? Pomiar szerokosci dna rowow prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na tukach o
5 R 2100 m co 50 m natukach o R <100 m

Pomiar rzednych powierzehni oraz w miejscach, ktére budzg watpliwosci

korpusu ziemnego

Pomiar pochylenia skarp

Pomiar réwnosci powierzchni korpusu
Pomiar réwnosci skarp

Pomiar spadku podtuznego powierzchni [Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 50 m oraz w
korpusu punktach watpliwych - wskazanych przez Inzyniera

Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach

6.3.2. Szerokosé¢ korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze réznié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz £ 10 cm.
6.3.3. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogg rozni¢ sie od rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm
lub +1 cm.

6.3.4. Rownos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fatg 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ 3 cm.
6.3.5. Spadek podituzny korony korpusu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze dawac roznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.



6.3.7. Zageszczenie gruntu
Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny z zatozonym
dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktérych nie mozna okresli¢ wskaznika
zageszczenia nalezy okresli¢ wskaznik odksztatcenia 10, zgodnie z normg PN-S-02205:1998 .
6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami
Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang
odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie
Kierownika Projektu Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wlasny koszt.
Wszystkie roboty, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech od okre$lonych w punktach 5i 6
specyfikaciji
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.
Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Kierownik Projektu moze uzna¢ wade za nie majaca
zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen za obnizong jakos¢.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét
Ogdlne zasady obmiaru robé6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarowg jest m3 (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru roboét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami
Inzyniera/ Kierownika Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.
9.PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 9. Ptaci sie za wykonanie prac wraz z odbiorem wg p.8.2 dokonanego obmiaru i odbioru.
Cena jednostki obmiarowej 1m?® wykopu — wykonanie koryta obejmuje:
- prace pomiarowe,
- wykonanie wykopu z odwozem na odktad
- profilowanie dna wykopu,
- zageszczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania.
10 PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-B-02480:1986
PN-B-04481:1988
PN-B-04493:1960
PN-S-02205:1998
PN-1ISO10318:1993
PN-EN-963:1999
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02
BN-77/8931-12
Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw
Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej
Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
Geotekstylia — Terminologia
Geotekstylia i wyroby pokrewne
Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
i podtoza przez obcigzenie ptytg
Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

“3.0".\‘9’.0".#9’!\’.4



podatnych
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D.04.00.00 PODBUDOWY

D.04.01.01. Profilowanie i zageszczanie podtoza

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z
wykonaniem profilowania i zageszczenia podtoza - w ramach realizacji przedmiotowej inwestycji.
1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu, realizacji kontroli i
odbiorze  robdt wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy profilowaniu i zageszczaniu
podtoza pod warstwy konstrukcyjne

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami i
definicjami podanymi w D-M.00.00.00 - “Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogodélne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnosé z
Dokumentacjg

Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika Projektu.

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST D—-M.00.00.00 - “Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Profilowanie koryta

Uzywany sprzet powinien ponadto by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i PZJ oraz uzyskac¢ akceptacje
Inzyniera/Kierownika Projektu.

Przy mechanicznym wykonywaniu profilowania i zageszczaniu podtoza gruntowego Wykonawca
powinien dysponowac¢ m.in. nastepujgcym sprawnym technicznie sprzetem:

a) Do profilowania podtoza:

- rowniarka,

- spycharka,

- koparko-tadowarka,

- sprzet reczny.

b) Do zageszczania podtoza:

- walec stalowy gtadki i okotkowany,

- walec ogumiony,

- lekki walec reczny,

- zageszczarki ptytowe wibracyjne reczne,

- inny sprzet reczny.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00. Wymagania ogdlne.

5.2 Warunki przystgpienia do roboét
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Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Organizacji Rob6t na czas Robét i
Harmonogram Robét uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywane koryto.
Harmonogram powinien uwzglednia¢ wykonanie Robét odcinkami w taki sposéb, aby zabezpieczy¢
koryto przed zawilgoceniem. W czasie prowadzenia Roboét nalezy wykonaé tymczasowe odwodnienie
w celu odprowadzenia ewentualnych woéd opadowych.

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania profilowania i zageszczenia podioza bezposrednio
przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W wykonanym korycie oraz
po wyprofilowanym i zageszczonym podfozu nie moze odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.



5.3. Wykonanie koryta

W osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera
nalezy ustawi¢ paliki lub szpilki. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie
sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac¢ do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego
szerokos$c¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku
robot o matym zakresie. Sposdb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podtoza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie

po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty

0 €O hajmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podfoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym
do

profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na gtebokos¢ zaakceptowang przez
Kierownika

Projektu, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania obowigzujgce dla gérnej strefy korpusu, w
ilosci

koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagescié
warstwe do uzyskania

wymaganej wartosci wskaznika zageszczenia.

Do profilowania podfoza nalezy stosowa¢ réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w
robotach

ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza
nalezy

kontynuowac¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprzeé na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztatcenia podfoza wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w
robotach

i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢

podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej

warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli

zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci
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Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano SST D-M-00.00.00. Wymagania ogdlne.

6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw podje ponizsza tabela:

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza



Lp. |Wyszczegdlnienie badan i pomiarow

Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw

Szerokos¢ koryta

raz na kazdej dziatce roboczej lub wg wskazan Inzyniera

Réwnos¢ podituzna

co20m

Réwnos¢ poprzeczna

raz na kazdej dziatce roboczej lub wg wskazan Inzyniera

Spadki poprzeczne*/

raz na kazdej dziatce roboczej lub wg wskazan Inzyniera

Rzedne wysokosciowe

raz na kazdej dziatce roboczej lub wg wskazan Inzyniera

Uksztattowanie osi w planie*/

raz na kazdej dziatce roboczej lub wg wskazan Inzyniera

N OO A W[N]~

Zageszczenie, wilgotno$¢ gruntu
podtoza

w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,

*/ Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonac¢ w punktach

gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2 Szerokos¢ koryta

Szerokos¢ koryta i profilowanego podfoza nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiece;j

niz+10cmi—-5cm.
6.2.3 Roéwnosé koryta

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg

zgodnie z

BN-68/8931-04.

Nieréwnosci nie mogg przekraczaé 20 mm.
6.2.4 Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowg z

tolerancjg + 0,5 %.
6.2.5 Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, - 2 cm.

6.2.6 Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £ 3 cm.

6.2.7. Zageszczenie koryta

Wymagania dotyczgce zageszczenia podano w pkt. 5.3. niniejszej SST.
Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wg PN-B-06714-17. Tolerancje dla wilgotnosci

podano
réwniez w pkt. 5.3.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
pkt. 6.2. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zageszczenie. Dodatnie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest

niedopuszczalne. |
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Ogdlne zasady obmiaru robé6t podano w SST D-M.00.00.00. Wymagania ogdlne.

7.2. Jednostka obmiarowa
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Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w D—M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera/
Kierownika Projektu, jezeli wszystkie badania i pomiary z zachowanymi tolerancjami wg pkt.5. i pkt..6

daty wyniki pozytywne
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptaci sie za jednostke obmiaru wg p.7.2 korytowania wraz z profilowaniem i zageszczaniem podfoza

pod
konstrukcje nawierzchni.

Cena jednostkowa wykonania koryta obejmuje m.in.:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze
- odspojenie gruntu z ew. przerzutem na pobocze i rozplantowanie




- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odkiad

- profilowanie dna koryta lub podtoza

- zageszczenie

- utrzymanie koryta lub podtoza

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w SST.

- wszelkie inne niezbedne prace do wykonania przedmiotu niniejszej SST zgodnie z zasadami
wiedzy techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni

podatnych i podtoza przez obcigzenie ptytg

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i
tatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni - w ramach realizacji
przedmiotowej inwestyciji.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych przed utozeniem nastepnej warstwy
nawierzchni: oczyszczenie i skropienie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
~Vymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materiaty stosowane przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni:

- do skropienia warstwy podbudowy z kruszywa tamanego, powinna by¢ stosowana kationowa
emulsja asfaltowa przeznaczona do ztgczania warstw nawierzchni o oznaczeniu C60 B5 ZM, zgodna
z ,Wymagania Techniczne. Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych”, WT-3 Emulsje
asfaltowe 2009, IBDiM Warszawa,

- do skropienia warstw z betonu asfaltowego na bazie zwyktych asfaltéw drogowych, powinna by¢
stosowana kationowa emulsja asfaltowa przeznaczona do ztgczania warstw nawierzchni o oznaczeniu
C60 B3 ZM lub C60 B4 ZM, zgodna z ,Wymagania Techniczne. Kationowe emulsje asfaltowe na
drogach publicznych”, WT-3 Emulsje asfaltowe 2009, IBDiM Warszawa,

- dotagczenia warstw asfaltowych zaleca sie stosowanie emulsji asfaltowej kationowej
wyprodukowanej wytgcznie z asfaltu D70/100, D50/70 lub twardszego.

2.3. Wymagania dla materiatéw

Wymagania zgodnie z opracowaniami: ,WWymagania Techniczne. Kationowe emulsje asfaltowe na
drogach publicznych”, WT-3 Emulsje asfaltowe 2009, IBDiM Warszawa

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Doktadne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zawartosci asfaltu w emulsji.



47 SZCZEGOt OWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
PROJEKT WYKONAWCZY

llos¢ lepiszcza powinna by¢ dobrana w taki sposéb, aby zapewniata catkowite pokrycie emulsjg
skrapianej powierzchni a jednoczesnie nie powodowata sptywu emulsji po nawierzchni.
Orientacyjne zuzycie emulsji okreslajg : ,Wymagania Techniczne. Kationowe emulsje asfaltowe na
drogach publicznych”, WT-3 Emulsje asfaltowe 2009, IBDiM Warszawa.

Warunki przechowywania emulsji nie mogg powodowac utraty jej cech i obnizenia jakosci.
Przechowywanie i transport emulsji powinien by¢ zgodny z zaleceniami producenta.

2.5. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mogg powodowac utraty cech lepiszczai obnizenia jego jakosci.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzega¢ zasad ustalonych przez producenta.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przystepujgcy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykazac
sie  mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- szczotek mechanicznych,

- zaleca sie uzycie urzgdzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z
twardych elementoéw czyszczgcych i stuzy¢é do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen
przylegajgcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiada¢ miekkie elementy
czyszczgce i stuzy¢ do zamiatania. Zaleca sie uzywanie szczotek wyposazonych w urzgdzenia
odpylajgce,

- sprezarek,

- zbiornikéw z woda,

- szczotek recznych.

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka powinna by¢é
wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajgce na sprawdzanie i regulowanie
nastepujgcych parametréw:

- temperatury rozktadanego lepiszcza,

- cidnienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotéw pompy dozujgcej lepiszcze,

- predkosci poruszania sie skrapiarki,

- wysokosci i dtugosci kolektora do rozktadania lepiszcza,

- dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien byc¢ izolowany termicznie tak, aby byto mozliwe zachowanie
statej temperatury lepiszcza. Wykonawca powinien posiada¢ aktualne $wiadectwo cechowania
skrapiarki. Skrapiarka powinna zapewnic rozktadanie lepiszcza z tolerancjg + 10% od ilosci zatozone;.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Transport lepiszczy powinien odbywac¢ sie w cysternach samochodowych. Dopuszcza sie stosowanie
beczek lub innych pojemnikéw stalowych. Cysterny przeznaczone do przewozu lepiszczy powinny by¢
przedzielone przegrodami, dzielgcymi je na komory o pojemnosci nie wiekszej niz 1 m3, a kazda
przegroda powinna mie¢ wykroje umozliwiajgce przeptyw lepiszcza. Cysterny, pojemniki i zbiorniki
przeznaczone do transportu lub sktadowania lepiszcza powinny by¢ czyste i nie powinny zawiera¢
resztek innych lepiszczy
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Transport zanieczyszczeh pozostatych po oczyszczeniu nawierzchni odbywa sie srodkami
zaproponowanymi przez WWykonawce, w sposob nie powodujgcy ponownego zabrudzenia jezdni.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania roboét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunieciu luznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod cisnieniem. W miegjscach trudno



dostepnych nalezy uzywacé szczotek recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych,
bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna by¢ oczyszczona z kurzu przy uzyciu sprezonego
powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna byé oczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy byta uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastgpi¢ dopiero
po wyschnieciu warstwy, z wyjgtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzchnia moze by¢
wilgotna. Skropienie warstwy moze rozpoczgc¢ sie po akceptaciji przez Inzyniera/Kierownika Projektu
jej oczyszczenia. Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w
miejscach trudno dostepnych recznie (za pomoca weza z dyszg rozpryskowa).

Temperatura emulsji asfaltowej kationowej powinna miesci¢ sie w przedziale od 20 do 40°C lub
zgodnie

z zaleceniami producenta.

W razie potrzeby emulsje nalezy ogrza¢ do temperatury zapewniajgcej wymagang lepkosé.
Skropienie powinno by¢ réwnomierne a ilos$¢ rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wody powinna
by¢

réwna ilosci zatozonej w pkt.2. z tolerancjg £10 %.

Skropiona emulsjg asfaltowg warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na okres
niezbedny do catkowitego rozpadu emulsji i odparowania wody z emuls;ji.

Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody;
orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:

- 8 h przy ilosci powyzej 1,0 kg/m2 emulsji,

- 2 h przyilosci od 0,5 do 1,0 kg/m2 emulsji,

- 0,5 h przy iloéci od 0,2 do 0,5 kg/m2 emuls;ji.

Przed utozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢
skropiong warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbedny ruch budowlany.
Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny byé przez Wykonawce naprawione.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przeprowadzi¢ prébne skropienie warstwy w
celu okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki i okreslenia wymaganej ilosci lepiszcza w
zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

Przed przystgpieniem do Robdét Wykonawca powinien przedstawic Inzynierowi/ Kierownikowi Projektu
odpowiednie dokumenty dopuszczajgce Wyrdb do stosowania w robotach budowlanych oraz
potwierdzajgce wymagane parametry. Nastepnie Wykonawca powinien przeprowadzi¢ sprawdzenie
poprawnego wykonania oczyszczenia powierzchni przewidzianej do skropienia, a nastepnie dokonaé
prébnego skropienia warstwy w celu okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki i
sprawdzenia wymaganej ilosci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do
skropienia.
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6.3. Badania w czasie robét

Badania kationowych emulsji asfaltowych nalezy przeprowadza¢ wedtug norm wyszczegdlnionych w
WT-3

~-Emulsje asfaltowe 2009”. Do badania indeksu rozpadu emulsji nalezy stosowa¢ wypetniacz
mineralny zgodny z zapisami PN-EN 13808.

Badanie adhezji nalezy przeprowadzac¢ jedng z dwdch metod:

- dotychczas stosowang metodg - wedtug zatgcznika 2 do WT-3 Emulsje asfaltowe 2009,

- wedtug PN-EN 13614, na krajowym kruszywie - do badan zaleca sie grys ptukany granitowy, frakgcji
8/11 zgodnie z WT-3.

Adhezje nalezy oznaczaé, co najmniej jeden raz dla kazdej partii produkcyjnej emulsji. Prébki emuls;ji i
asfaltow do badan laboratoryjnych powinny by¢ pobierane wedtug PN-EN 58. Przygotowanie probek
analitycznych powinno byé wykonane wedtug PN-EN 12594,

6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna by¢ oparta na atestach producenta. W sytuacjach watpliwych Kierownik
Projektu moze zleci¢ wykonanie dodatkowych badan.

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza

Jednorodnos¢ skropienia powinna by¢ sprawdzana wizualnie. Raz na miesigc dla kazdej skrapiarki



nalezy przeprowadzi¢ kontrole ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug normy PN-EN 12272- 1:2005
.Powierzchniowe utrwalenia. Metody badanh. Czes¢ 1: Dozowanie i poprzeczny rozktad lepiszcza i
kruszywa”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Ogdlne zasady obmiaru robé6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

- Jednostkg obmiarowg jest metr kwadratowy (m2) oczyszczonej i skropionej warstwy.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Odbidr oczyszczonej i skropionej powierzchni jest dokonywany na zasadach odbioru Robot
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu. Odbiorowi podlegaja:

- oczyszczenie pod skropienie

- skropienie

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p.6 daty wyniki pozytywne.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezgcej kontroli asfaltu i emuls;ji, ilosci
roztozonego lepiszcza oraz atesty producenta. Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie wynikéw
badan Wykonawcy i ogledzin warstwy.

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres wykonania Robét poprawkowych. Roboty
poprawkowe Wykonawca wykona na witasny koszt w terminie ustalonym z Inzynierem. Stosowanie
obnizek ceny za niewtasciwg jakos¢ Robot jest niedopuszczalne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstawg ptatnosci jest jednostka obmiarowa wg p.7.2 oczyszczenia i skropienia warstw wg
dokonanego obmiaru i odbioru.

Cena jednostkowa za wykonanie oczyszczenia i skropienia warstw obejmuje:
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- mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozonej warstwy konstrukcyjnej
nawierzchni z ewentualnym polewaniem wodg lub uzyciem sprezonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen,

- reczne oczyszczenie warstw konstrukcyjnych w miejscach niedostepnych dla urzadzen
mechanicznych,

- zakup i dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapiarek,

- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

- ewentualne wykonanie odcinka prébnego,

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- naprawa skropienia w wypadku jego uszkodzenia przez srodki transportu lub inne maszyny czy
urzadzenia,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
- oznakowanie i zabezpieczenie Robét oraz jego

- wszelkie inne niezbedne prace do wykonania przedmiotu niniejszej SST zgodnie z zasadami
wiedzy technicznej

1. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

Polskie Normy powotane w WT-2 Polskie Normy powotane w WT-3

10.2. Inne dokumenty

Zeszyt 66 IBDiM- Zalecenia stosowania geowyrobow w warstwach asfaltowych nawierzchni
drogowych -Janusz Zawadzki, Dariusz Sybilski, Pawet Skwierczynski, 2004 ,WT-2 Nawierzchnie
asfaltowe 2010” GDDKIA ,WT-3 Emulsje asfaltowe” 2009
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D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszych SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanych mechanicznie w ramach realizacji
przedmiotowej inwestyciji.

1.2. Zakres stosowania SST.

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robé6t
wymienionych w pkt. 1.1 .

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy pomocniczej z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o
uziarnieniu 0/31,5mm i grubosciach warstw zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét i ich zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowg i poleceniami Kierownika Projektu.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do wykonania podbudowy przewidziano uzycie:

- kruszywa tamanego niesortowanego o uziarnieniu 0/31,5 mm

- lub mieszanek kruszyw tamanych réznych frakcji, ktére zmieszane w odpowiedniej proporcjach
dadzg wtasciwe uziarnienie.

Dla mieszanek kruszyw tamanych przygotowywanych przez Wykonawce wymagana jest recepta
laboratoryjna, podajgca proporcje mieszania poszczegoélnych frakcji kruszyw.

Nie dopuszcza sie stosowania kruszyw sztucznych (materiatow odpadowych) takich jak zuzle
hutnicze, tupki poweglowe, gruz, destrukt betonowy. Nie nalezy stosowa¢ materiatéw innych, niz
pochodzacych z rozkruszenia skat (kruszyw naturalnych). Nie dopuszcza sie stosowania kruszyw
wapiennych.

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 powinna leze¢ miedzy krzywymi
granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metodg
stabilizacji mechanicznej
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1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (gérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowg 1-3
kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwiekszego

ziarna kruszywa nie moze przekraczac¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

Ponadto podbudowa zlokalizowana bezposrednio na podtozu gruntowym powinna spetnia¢

warunek szczelnosci warstwy (nieprzenikania czgstek): D1s /dss<=5

w ktorym:

D15 — wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziaren warstwy podbudowy,
d85 — wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziaren gruntu podfoza.

Warunek ten zostaje automatycznie spetniony w przypadku zastosowania stabilizacji podtoza

spoiwami

hydraulicznymi

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1. Wiasciwosci kruszywa o cigglym uziarnieniu na warstwy podbudow

Lp Wiasciwosci Wymagania — kruszywo
123 0/31,5mmm
4 5 6|Zawartos¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, nie wiecej niz, % 2-10
7 8 9[Zawartosé nadziarna, nie wiecej niz, % 5
10 Zawartosc¢ ziaren nieforemnych, nie wiecej niz, % 35
Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, nie wiecej niz, % 1
Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym zageszczeniu metodg | lub Il Proctora 30-70
Scieralnos$¢ w bebnie Los Angeles: 3530
a) catkowita po petnej liczbie obrotéw, nie wiecej niz, %
b) po 1/5 liczby obrotéw, w stosunku do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw,
nie wiecej niz, %
Nasigkliwos$é, nie wiecej niz, % 3
Mrozoodpornosé, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, nie wiecej niz, % 5
Zawarto$¢ zwigzkdw siarki w przeliczeniu na SO3, nie wiecej niz, % 1
Kalifornijski wskaznik nosnoéci (CBR), nie mniegj niz, % 80 120
- Przy zageszczeniu Is = 1,00
- Przy zageszczeniu Is = 1,03
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2.3.3. Woda

Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250 .
3. SPRZET




3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujagcy do wykonania podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzgadzenia dozujgce wode.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymainej,

- rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

- walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania.

- w miejscach trudno dostepnych - zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce
wibracyjne.

Sprzet przed uzyciem powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w sposob nie powodujgcy
rozsegregowania frakcji kruszywa oraz zmian wilgotno$ci mieszanki w warunkach zabezpieczajgcych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtoza

Podtozem dla uktadanych warstw podbudowy z mieszanki kruszywa tamanego 0/31,5mm jest warstwa
ulepszonego / wzmocnionego podtoza stabilizowanego cementem o Rm=2,5MPa wg ST D.02.04.01.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o scisle okre$lonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé¢ w
mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$é
zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.
Przygotowanie mieszanki kruszywa famanego polega na wymieszaniu w taki sposéb, aby uzyskaé
ciggtos¢ uziarnienia wg Tabeli 1 i zwilzenie do wilgotnosci optymalnej z tolerancjg +10%, -20% jej
wartosci.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubosé pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢é
roztozona w sposob zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
Jezeli podbudowa skfada sie z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana i zageszczona
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z zachowaniem wymaganych spadkoéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej
nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Inzynier moze dopusci¢ rozktadanie warstwy podbudowy uktadarkami mechanicznymi, pod
warunkiem, ze nie doprowadzi to do rozjezdzania i rozluznienia materiatu w warstwie lezgcej ponizej,
spowodowanego transportem materiatu do uktadarki. W przypadku gdy to nastgpi, Wykonawca
powinien przerwa¢ dalsze uktadanie warstwy podbudowy i powtérzy¢ profilowanie i zageszczenie
warstwy lezgcej ponizej, fgcznie z wymaganymi badaniami zageszczenia. Roboty te wykona na
wihasny koszt.

Wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona
okreslong iloscig wody i rbwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa
jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Podbudowe nalezy zageszcza¢ walcami wibracyjnymi ogumionymi i stalowymi gtadkimi.

W ostatniej fazie zageszczania nalezy sprawdzié profil powierzchni podbudowy tatg, za pomocag



sznurka lub

inng metoda. Zageszczenie podbudowy nalezy wykonywaé warstwami przy
zachowaniu  wilgotnosci

optymalnej.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodg Kierownika Projektu, gotowg
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy
obcigza Wykonawce robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania roboét i przedstawi¢ wyniki tych badan Kierownikowi Projektu w celu akceptacji materiatéw.
Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw Czestotliwo$¢ oraz zakres badan podano w tablicy
2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw

stabilizowanych mechanicznie

Lp. |Wyszczegdlnienie badan Czestotliwos¢ badan

Minimalna liczba badan na dziennej dziatce roboczej

12 |Uziarnienie mieszanki 2

34 Wilgotno$¢ mieszanki
Zageszczenie warstwy 10 prébek na 1000 m2
Badanie wtasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej
2.3.2 zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébki nalezy
pobiera¢ w sposoéb losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢
na biezgco przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi Projektu.
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6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos$¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), z tolerancjg +10% -20%. ilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug
PN-B-06714-17 .

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika
zageszczenia. Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzac wedtug BN-77/8931-12. W przypadku,
gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zageszczenia nalezy oprzeé na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz
raz na 5000 m2, lub wedtug zalecen Inzyniera/Kierownika Projektu.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nie wiekszy od 2,2 dla kazdej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5. Wtasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowaé¢ ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Prébki do badanh petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w obecnosci
Kierownika

Projektu.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy
3.



Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarédw wykonanej podbudowy z
kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegodlnienie badan i pomiaréw |Minimalna czestotliwosé pomiaréw
1 Szerokos¢ podbudowy raz na kazdej dziatce roboczej lub wg wskazan Inzyniera
2 Réwnos¢ podituzna w sposoéb ciggly planografem albo co 20 m fatg na kazdej
dziatce roboczej
3 Réwnos¢ poprzeczna raz na kazdej dziatce roboczej lub wg wskazan Inzyniera
4 Spadki poprzeczne*) raz na kazdej dziatce roboczej lub wg wskazan Inzyniera
5 Rzedne wysokosciowe raz na kazdej dziatce roboczej lub wg wskazan Inzyniera
6 Uksztattowanie osi w planie*) raz na kazdej dziatce roboczej lub wg wskazan Inzyniera
7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej,
Przed odbiorem: w 3 punktach lub wg wskazan Inzyniera
8 Nosnos¢ podbudowy: co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 100 m
- modut odksztatcenia co najmniej w 20 punktach na kazde 100 m lub wg wskazan
- ugiecie sprezyste Inzyniera

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2. Szerokosé podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ sie od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04 Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg. Nieréwnosci
podbudowy nie mogg przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.
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6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows,
z tolerancjg £ 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi  wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy

Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5
cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy

Grubo$¢ podbudowy nie moze sie rézni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:

- dla podbudowy zasadniczej £ 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

Modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4, ugiecie
sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudow

Wymagane cechy podbudow

Podbudowa Wskaznik Maksymalne ugiecie |Minimalny modut odksztatcenia
z kruszywa zageszczenia IS [sprezyste pod kotem, [mierzony ptytg o srednicy 30 cm,
0 wskazniku wnos nie mm MPa

nie mniejszym niz, % [mniejszy niz

40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
obcigzenia E1 obcigzenia E2
60 80 120 1,0 1,0 1,03 1,40 1,25 |1,60 1,40 |60 80 100 120 140 180
1,10 1,20

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy



6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie
6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezgcym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu,
dotozenie materiatu i powtdrne zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny byé naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig gtebokosé, zgodnie z decyzjg Kierownika Projektu, uzupetnione nowym materiatem o
odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastgpi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
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6.5.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli no$no$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez
Inzyniera/Kierownika Projektu. Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko
wtedy, gdy zanizenie nosnosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robét przez
Wykonawce podbudowy.

6.5.4. Rozluznienie warstwy po ktérej odbywa sie transport

W przypadku gdy nastgpi rozjezdzenie i rozluznienie materiatu w juz zageszczonej i odebranej
warstwie lezgcej ponizej na skutek prowadzenia transportu po tej warstwie, Wykonawca spulchni
warstwe, jesli konieczne dowiezie nowy materiat, wyprofiluje i zagesci do wymaganych parametréw.
Wykonawca ma rowniez obowigzek powtérzenia na koszt wtasny badan zageszczenia i nosnosci
naprawionej warstwy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Ogdlne zasady obmiaru robé6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest metr kwadratowy (m2) dla podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie 0/31,5mm o wymaganej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru roboét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robét

Podbudowa podlega odbiorowi Robot zanikajgcych albo odbiorowi czesciowemu wg ogdélnych zasad
jw.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera/ Kierownika
Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptaci sie za jednostke obmiarowg wg p.7.2 wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego

mechanicznie.

Cena jednostkowa za wykonanie robét obejmuje:

- zakup i transport mieszanki lub kruszywa na miejsce sktadowania,

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

- przygotowanie mieszanki, w tym opracowanie ewentualnej recepty, odsianie, wymieszanie i
doprowadzenie do odpowiedniej wilgotnosci,

- transport i wbudowanie,

- profilowanie i zageszczenie,

- biezgce utrzymanie warstwy podbudowy w trakcie trwania innych Robét, niedopuszczenie do



zabrudzenia i rozluznienia warstwy w przypadku dopuszczenia do transportu,

- utrzymanie czystosci w miejscu prowadzenia Robdt,

- wykonanie wszystkich niezbednych badan, pomiaréw, préb i sprawdzen

- wszelkie inne niezbedne prace do wykonania przedmiotu niniejszej SST zgodnie z zasadami
wiedzy techniczne;.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
2. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

3. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczeh obcych.
4. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodg
bezposrednia.

5. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczeh
organicznych.

6. PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu
ziarnowego. Metoda przesiewania.

7.  PN-EN 933-2:2000 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie skfadu
ziarnowego. Nominalne wymiary otwordw sit badawczych.

8. PN-EN 933-4:2001 Badania geometrycznych wia$ciwos$ci kruszyw. Czes¢ 4: Oznaczanie ksztattu
ziarn. Wskaznik ksztattu.

9. PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Czes$¢8: Ocena zawartosci
drobnych czgstek. Badanie wskaznika piaskowego. Zatgcznik A.

10. PN-EN 1097:2:2000 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Metody
oznaczania odpornosci na rozdrabnianie.

11. PN-EN 1097-5:2001 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Czes¢ 5:
Oznaczanie zawartosci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja.

12. PN-EN 1097-6:2002 (wraz z pdzniejszymi poprawkami) Badania mechanicznych i fizycznych
whasciwosci kruszyw. Cze$¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwosci.

13. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania. Zatgcznik B.

14. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.

15. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

D.05.03.23A Nawierzchnia z elementéw betonowych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kostki brukowej w ramach realizacji
przedmiotowej inwestyciji.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robé6t
wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z elementéw betonowych w zakresie zgodnym z Dokumentacja
Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy
warstwy $cieralnej nawierzchni, wykonany metodg wibroprasowania z betonu niezbrojonego
niebarwionego lub barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujgcy sie ksztattem, ktéry
umozliwia wzajemne przystawanie elementow.

1.4.2. Spoina - odstep pomiedzy przylegajgcymi elementami (kostkami) wypetniony okreslonymi
materiatami wypetniajgcymi.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.



1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Dopuszczenie do wbudowania
Warunkiem dopuszczenia do stosowania elementéw betonowych do wykonywania nawierzchni z
kostki brukowej oraz z ptyt betonowych typu dotykowego jest posiadanie waznych dokumentéw
dopuszczajgcych Wyréb do robét budowlanych.
Dopuszcza sie wbudowanie materiatu pochodzgcego z rozbidrki nawierzchni z kostki betonowe;
brukowej pod warunkach spetnienia parametrow zawartych w niniejszej SST i po uzyskaniu zgody
Inzyniera/ Kierownika projektu.
2.2.2. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym stosowanym na nawierzchniach
drég, ulic, chodnikéw itp. okresla PN-EN 1338 w sposob przedstawiony w tablicy 1.
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Tablica 1.Wymagania wobec betonowej kostki brukowej, ustalone w PN-EN 1338

do stosowania

na zewnetrznych nawierzchniach, majgcych kontakt z solg odladzajgcg w warunkach mrozu

Lp. [Cecha Zatgcznik  |Wymaganie
normy
1 Ksztalt i wymiary
1.1 |Dopuszczalne odchytki w mm od C Diugos¢  szerokosc Réznica pomiedzy
zadeklarowanych wymiaréw kostki, grubosé dwoma po-miarami
grubosci < 2 2 grubosci, tej same;
100 mm = 100 mm +3 kostki, powinna by¢ <
+3 +3 3 mm
4
1.2 | Odchyiki ptaskosci i pofalowania C Maksymalna (w mm) / Wypuktos¢ wklestosc
(jesli maksymalne wymiary kostki 1,5 / 1,02,0
> 300 mm), przy dtugosci / 1,5
pomiarowej
300 mm 400 mm
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 |Odpornosé na D Ubytek masy po badaniu: warto$¢ srednia < 1,0
zamrazanie/rozmrazanie z udziatem kg/m2, przy czym kazdy pojedynczy wynik < 1,5
soli odladzajgcych (wg klasy 3, zat. kg/m2
D)
2.2 |Wytrzymatos¢ na rozcigganie przy  |F Wytrzymatos¢ charakterystyczna T = 3,6 MPa.
roztupywaniu Kazdy pojedynczy wynik = 2,9 MPa i nie powinien
wykazywac obcigzenia niszczgcego mniejszego niz
250 N/mm dtugoéci roztupania
2.3 |Trwato$¢ (ze wzgledu na F Kostki majg zadawalajgcg trwatos¢ (wytrzymatosc)
wytrzymatos¢) jesli spetnione sg wymagania pktu 2.2 oraz istnieje
normalna konserwacja
2.4 Odpornosé na $cieranie (wg klasy 3 oznaczenia H normy)
GiH

Pomiar wykonany na tarczy
szerokiej sciernej, wg zat. G normy — badanie podstawowe

Bdhmego,
wg zat. H normy — badanie
alternatywne

<23 mm | <20 000Mmm3/5000 mm2




2.5 |Odpornos¢ na poslizg/poslizgniecie | jesli gérna powierzchnia kostki nie byta szlifowana
lub polerowana — zadawalajgca odpornosé, jesli
wyjatkowo wymaga sie podania wartosci
odpornosci na poslizg/poslizgniecie — nalezy
zadeklarowaé minimalng jej warto$¢ pomierzong
wg zat. | normy (wahadtowym przyrzagdem do
badania tarcia)

3 Aspekty wizualne

3.1 |Wyglad J gorna powierzchnia kostki nie powinna mie¢ rys i odpryskow,
nie dopuszcza sie rozwarstwien w kostkach
dwuwarstwowych,

ewentualne wykwity nie sg uwazane za istotne

3.2 |Tekstura J kostki z powierzchnig o specjalnej teksturze — producent

3.3 |Zabarwienie (barwiona moze powinien opisac rodzaj tekstury, tekstura lub zabarwienie kostki
by¢ warstwa Scieralna lub powinny by¢ poréwnane z prébkg producenta, zatwierdzong
caty element) przez odbiorce,

ewentualne réznice w jednolitosci tekstury lub zabarwienia,
spowodowane nieuniknionymi zmianami we wtasciwo$ciach
surowcow i zmianach warunkéw twardnienia nie sg uwazane
za istotne
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Kostki kolorowe powinny by¢ barwione substancjami odpornymi na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych, $wiatta (w tym promieniowania UV) i silnych alkaliéw (m.in. cementu, ktéry przy
wypetnieniu spoin zaprawg cementowo-piaskowg nie moze odbarwiac kostek). Zaleca sie stosowanie
srodkow stabilnie barwigcych zaczyn cementowy w kostce, np. tlenki Zzelaza, tlenek chromu, tlenek
tytanu, tlenek kobaltowo-glinowy (nie nalezy stosowaé do barwienia: sadz i barwnikdéw organicznych).
Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatych plam) mogg pojawi¢ sie na powierzchni kostek w
poczgtkowym okresie eksploatacji. Powstajg one w wyniku naturalnych proceséw fizykochemicznych
wystepujgcych w betonie i zanikajg w trakcie uzytkowania w okresie do 2-3 lat.

Tolerancje wymiarowe wynosza:

- na dtugosci i szerokosci £ 2 mm,

- na grubosci £ 3 mm,

- réznica pomiedzy dwoma pomiarami grubosci tej samej kostki powinna by¢ < 3mm. Maksymalne
dopuszczalne réznice pomiedzy pomiarami dwéch przekatnych prostokatnej kostki, ktorej dlugosé
przekatnych przekracza 300mm nalezy przyjmowac¢ maksymalng réznice — 3mm.

2.2.3. Sktadowanie kostek

Kostke zaleca sie pakowac na paletach. Palety z kostkg mogg by¢ sktadowane na otwartej
przestrzeni, przy czym podtoze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materialy na podsypke i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jako materiat na podsypke i do wypetnienia spoin nalezy stosowac:

a) na podsypke cementowo-piaskowg pod nawierzchnie

- mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego spetniajgcego wymagania
PN-EN 13242:2004, cementu powszechnego uzytku spetniajgcego wymagania PN-EN 197-1:2002 i
wody odpowiadajgcej wymaganiom PN-EN 1008:2004,

b) do wypetnienia spoin w nawierzchni na warstwie gruntu stabilizowanego cementem -  piasek
naturalny spetniajgcy wymagania PN-EN 13242:2004

c) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej

- zaprawe cementowo-piaskowg 1:4

d) do wypetniania szczelin dylatacyjnych w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej

- do wypetnienia gornej czesci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowac drogowe zalewy
kauczukowo-asfaltowe lub syntetyczne masy uszczelniajgce (np. poliuretanowe, poliwinylowe itp.),
spetniajgce wymagania norm lub aprobat technicznych,

- do wypetnienia dolnej czesci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowac wilgotng mieszanke
cementowo-piaskowsg 1:8 lub inny materiat zaakceptowany przez Inzyniera.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywac sie na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy



zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.
Cement w workach, co najmniej trzywarstwowych, o masie np. 50 kg, mozna przechowywac¢ do: a) 10
dni w miejscach zadaszonych na otwartym terenie o podtozu twardym i suchym, b) terminu trwatosci,
podanego przez producenta, w pomieszczeniach o szczelnym dachu i scianach oraz podtogach
suchych i czystych. Cement dostarczony na paletach magazynuje sie razem z paletami, z
dopuszczalng wysokoscig 3 szt. palet. Cement niespaletowany uktada sie w stosy ptaskie o liczbie
warstw 12 (dla workéw trzywarstwowych). Cement dostarczany luzem przechowuje sie w
magazynach specjalnych (zbiornikach stalowych, betonowych), przystosowanych do pneumatycznego
zatadowania i wytadowania.

2.5. Podtoze pod nawierzchnig z betonowej kostki brukowej

Podtoze pod nawierzchnie z betonowej kostki brukowej na podsypce cementowo-piaskowej stanowia:
- warstwa podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie 0/31,5 — dla zjazdéw,
wg SST.D.04.04.02

- warstwa podtoza gruntowego stabilizowanego cementem o Rm=1,5MPa — dla chodnikéw i azylu
na wyspie kanalizujgcej — wg SST.D.02.04.01
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3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 3.
Sprzet uzyty do zdjecia warstwy ziemi urodzajnej powinien by¢ zgodny z PZJ oraz uzyska¢ akceptacje
Inzyniera.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej moze odbywac sie:

a) recznie, zwtaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen ukfadajgcych (uktadarek), sktadajgcych sie z wézka i
chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzgcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce
ich utozenia; urzgdzenie to, po skohczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wmiatania
piasku w szczeliny, zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzedzia tngce (np. przycinarki, szlifierki z tarczg).
Do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowaé zageszczarki wibracyjne (ptytowe) z
wyktadzing

elastomerowsg, chronigce kostki przed scieraniem i wykruszaniem narozy.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapraw nalezy stosowaé betoniarki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe mogg byé przewozone na paletach - dowolnymi srodkami transportowymi
po

osiggnieciu przez beton wytrzymatosci na Sciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie transportu
powinny

by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniem.

Jako $rodki transportu wewnatrzzaktadowego kostek na srodki transportu zewnetrznego mogg stuzyé
wozKi

widtowe, ktérymi mozna dokonac¢ zatadunku palet. Do zatadunku palet na srodki transportu mozna
wykorzystywaé réwniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny by¢ spinane tasmami stalowymi lub plastikowymi, zabezpieczajgcymi
kostki

przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palecie zaleca sie uktada¢ do 10 warstw kostek

(zaleznie

od grubosci i ksztattu), tak aby masa palety z kostkami wynosita od 1200 kg do 1700 kg. Pozadane
jest, aby

palety z kostkami byly wysytane do odbiorcy srodkiem transportu samochodowego wyposazonym w
dzwig

do za- i roztadunku.

Cement w workach moze by¢ przewozony samochodami krytymi, wagonami towarowymi i innymi
Srodkami

transportu, w sposoéb nie powodujacy uszkodzen opakowania. Worki przewozone na paletach uktada
sie po 5



warstw workow, po 4 szt. w warstwie. Worki niespaletowane uktada sie na ptask, przylegajace do
siebie, w

rownej wysokosci do 10 warstw. tadowanie i wytadowywanie zaleca sie
wykonywaé za pomocg

zmechanizowanych urzgdzen do poziomego i pionowego przemieszczania tadunkéw. Cement luzem
moze

by¢ przewozony w zbiornikach transportowych (np. wagonach, samochodach), czystych i wolnych od
pozostatosci z poprzednich dostaw, oraz nie powinien ulegac zniszczeniom podczas transportu.
Srodki

transportu powinny byé wyposazone we wsypy i urzgdzenia do wytadowania cementu.

Zalewe lub masy uszczelniajgce do szczelin dylatacyjnych mozna transportowac¢ dowolnymi srodkami
transportu  w  fabrycznie = zamknietych  pojemnikach  lub  opakowaniach,
chronigcych  je  przed

zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [5] pkt 5.

5.2. Podtoze i koryto

Grunty podioza powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne i nosne oraz zabezpieczone przed
nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania, zgodnie z dokumentacjg projektowa.
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Koryto pod podbudowe lub nawierzchnie powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami oraz przygotowane zgodnie z wymaganiami SST D-04.01.01

5.3. Konstrukcja nawierzchni i obramowanie

Konstrukcja nawierzchni oraz obramowanie powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa.

5.4. Podsypka cementowo-piaskowa

Grubosc¢ podsypki cementowo-piaskowej 1:4 po zageszczeniu powinna wynosi¢ 3cm.

Dopuszczalne odchytki od zaprojektowanej grubo$ci podsypki nie powinny przekraczaé + 1 cm.
Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.

Podsypke cementowo-piaskowg przygotowuje sie w betoniarkach, a nastepnie rozsciela sie na
uprzednio

zwilzonej podbudowie, przy zachowaniu:

- wspdtczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,

- wytrzymatosci na Sciskanie nie mniejszej niz R7 = 10 MPa, Rzs = 14 MPa.

W praktyce, wilgotnos¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po scisnieciu podsypki w dtoni
podsypka

nie rozsypywata sie i nie byto na dtoni sladéw wody, a po nacisnieciu palcami podsypka rozsypywata
sie.

Rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek od
3do4

m. Rozs$cielona podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona w stanie wilgotnym, lekkimi
walcami

(np. recznymi) lub zageszczarkami wibracyjnymi.

Jesli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cementowo-piaskowej to po zawatowaniu nawierzchni
nalezy

ja pola¢ wodg w takiej ilosci, aby woda zwilzyta catg grubos¢ podsypki. Rozscielenie podsypki z
suchej

zaprawy moze wyprzedzac¢ uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoin zaprawg musi by¢ zakonczone przed rozpoczeciem
wigzania

cementu w podsypce.

5.7. Uktadanie nawierzchni z elementéw betonowych

5.7.1 Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowo-piaskowej zaleca sie wykonywac przy
temperaturze otoczenia nie nizszej niz +5°C. Dopuszcza sie wykonanie nawierzchni je$li w ciggu dnia
temperatura utrzymuje sie w granicach od 0°C do +5°C, przy czym jesli w nocy spodziewane sg
przymrozki kostke nalezy zabezpieczy¢é materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze
stomy, papg itp.). Nawierzchnie na podsypce piaskowej zaleca sie wykonywaé w dodatnich



temperaturach otoczenia.

5.7.2 Ulozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubosci. Na
wiekszym fragmencie rob6t zaleca sie stosowaé kostki dostarczone w tej samej
parti  materialu, w ktérej niedopuszczalne s rézne odcienie wybranego koloru kostki.
Uktadanie kostki mozna wykonywaé recznie lub mechanicznie.

Uktadanie reczne zaleca sie wykonywac na mniejszych powierzchniach, zwtaszcza skomplikowanych
pod wzgledem ksztattu lub wymagajgcych kompozyciji kolorystycznej uktadanych deseni oraz réznych
wymiardw i ksztattédw kostek. Uktadanie kostek powinni wykonywac przyuczeni brukarze.

Ukfadanie mechaniczne zaleca sie wykonywac¢ na duzych powierzchniach o prostym ksztatcie, tak aby
uktadarka mogta przenosic¢ z palety warstwe ksztattek na miejsce ich utozenia z wymagang
doktadnoscig. Kostka do uktadania mechanicznego nie moze mieé duzych odchytek wymiarowych i
musi by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta, tj. utozona na palecie w odpowiedni wzér, bez
dotozenia potowek i dziewiagtek, przy czym kazda warstwa na palecie musi by¢ dobrze przesypana
bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie przywieraty do siebie. Ukladanie mechaniczne zawsze musi
by¢ wsparte pracg brukarzy, ktérzy uzupetniajg przerwy, wyrabiajg tuki, doktadajg kostki w okolicach
studzienek i kraweznikéw.

Kostke uktada sie okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania
podsypka zageszcza sie.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzgdzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wtazéw
itp.) powinna trwale wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm do
10 mm powyzej korytek sciekowych (Sciekéw).
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Do uzupetnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywac elementy
kostkowe wykonhczeniowe w postaci tzw. potéwek i dziewigtek, majgcych wszystkie krawedzie rowne i
odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztattek o nietypowych wymiarach, wolng przestrzen
uzupetnia sie kostkg cieta, przycinang na budowie specjalnymi narzedziami tngcymi (przycinarkami,
szlifierkami z tarczg itp.).

Dzienng dziatke roboczg nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca sie zakohczyé
prowizorycznie okoto pétmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu wytworzenia
oporu dla ubicia kostki utozonej na state. Przed dalszym wznowieniem robét, prowizorycznie utozong
nawierzchnie na podsypce piaskowej nalezy rozebrac¢ i usung¢ wraz z podsypka.

5.7.3 Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zageszczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostong z
tworzywa

sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywac walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej srodka i jednoczesnie
w

kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nieréwnosci powierzchniowe moga by¢ zlikwidowane
przez

ubijanie w kierunku wzdtuznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pekniete) nalezy wymieni¢ na kostki cate.
5.7.4 Spoiny i szczeliny dylatacyjne

5.7.4.1 Spoiny

Szerokosé spoin pomiedzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ od 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadtosciennych kostek brukowych zaleca sie aby osie spoin pomiedzy
dtuzszymi bokami tych kostek tworzyly z osig drogi kat 45°, a wierzchotek utworzonego kata prostego
pomiedzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku spadku podtuznego nawierzchni.

Po utozeniu kostek, spoiny nalezy wypetni¢ zaprawg cementowo-piaskowsg, spetniajgcg wymagania
niniejszej

SST.

Zaprawe cementowo-piaskowg zaleca sie przygotowa¢ w betoniarce, w sposob
zapewniajacy  jej

wystarczajgcg ptynnos¢. Spoiny mozna wypetni¢ przez rozlanie zaprawy na nawierzchnie i
nagarnianie jej w

szczeliny szczotkami lub  rozgarniaczkami z piérami gumowymi. Przed rozpoczeciem zalewania
kostka

powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona wodg. Zalewa powinna catkowicie wypetnic¢ spoiny i
tworzy¢



monolit z kostkami.

Przy wypetianiu spoin zaprawg cementowo-piaskowg nalezy zabezpieczyé przed zalaniem nig
szczeliny

dylatacyjne, wktadajgc zwiniete paski papy, zwitki z workéw po cemencie itp.

Po wypetnianiu spoin zaprawg cementowo-piaskowg nawierzchnie nalezy starannie oczysci¢;
szczegdlnie

dotyczy to nawierzchni z kostek kolorowych i z r6znymi deseniami uktadania.

5.7.4.2 Szczeliny dylatacyjne

W przypadku ukfadania kostek na podsypce cementowo-piaskowej i wypetnianiu spoin zaprawg
cementowo-piaskows, nalezy przewidzie¢ wykonanie szczelin dylatacyjnych w odlegtoéciach
zgodnych z dokumentacjg projektowg lub ST wzglednie nie wiekszych niz co 8 m. Szerokos¢ szczelin
dylatacyjnych powinna umozliwiaé przejecie przez nie przemieszczen wywotanych wysokimi
temperaturami nawierzchni w okresie letnim, lecz nie powinna by¢é mniejsza niz 8 mm. Szczeliny te
powinny by¢ wypetnione trwale zalewami i masami. Szczeliny dylatacyjne poprzeczne nalezy
stosowa¢ dodatkowo w miejscach, w ktérych wystepuje zmiana sztywnosci podtoza. Zaleca sie
wykonywac¢ szczeliny podiuzne przy sciekach wzdtuz jezdni.

5.8. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchnie na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypetnionymi zaprawg
cementowo-piaskowg, po jej wykonaniu nalezy przykry¢ warstwg wilgotnego piasku o grubosci od 3,0
do 4,0 cm i utrzymywac jg w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywie od 2 tygodni (przy
temperaturze $redniej otoczenia nie nizszej niz 15°C) do 3 tygodni (w porze chiodniejszej)
nawierzchnie nalezy oczysci¢ z piasku i mozna oddaé do uzytku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania
materiatéw wykonane przez dostawcéw itp.),

- wykona¢ badania wtasciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania roboét, okreslone w
pkcie 2,

- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowanych. Wszystkie
dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptac;ji.

6.3. Badania w czasie robét

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robo6t nawierzchniowych z kostki podaje tablica
2. Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. |Wyszczegdlnienie badan i Czestotliwos¢ badan Wartosci dopuszczalne
12 [pomiaréw
] Sprawdzenie podtoza i koryta Wg SST
Sprawdzenie ew. podbudowy Wg SST
Sprawdzenie obramowania wg SST
4 nawierzchni
Sprawdzenie podsypki Biezaca kontrola w 10 punktach  |Wg pktu 5.6; odchyiki od
(przymiarem liniowym lub dziennej dziatki robocze;: projektowanej grubosci £1 cm
metoda niwelaciji) grubosci, spadkow i cech
konstrukcyjnych w poréwnaniu z
5 dokumentacjg projektowg i SST
Badania wykonywania kostki
nawierzchni z
a) zgodnos¢ z dokumentacja Sukcesywnie na kazdej dziatce -
projektowg roboczej
b) potozenie osi w planie Co 100 m i we wszystkich Przesuniecie od osi
(sprawdzone geodezyjnie) punktach charakterystycznych projektowanej do 2 cm




c) rzedne wysokosciowe
(pomierzone instrumentem
pomiarowym)

Co 25 m w osi i przy krawedziach
oraz we wszystkich punktach
charakterystycznych

Odchylenia: +1 cm; -2 cm

d) réwnos¢ w profilu podtuznym
tatg czterometrowa)

Jw.

Nierownosci do 8 mm

e) rownos¢ w przekroju
poprzecznym (sprawdzona
tatg profilowg z poziomnicg i
pomiarze przeswitu klinem
cechowanym oraz
przymiarem liniowym
wzglednie metodg niwelaciji)

Jw.

Przeswity miedzy tatg a
powierzchnig do 8 mm

f) spadki poprzeczne
(sprawdzone metodag
niwelacji)

Jw.

Odchyiki od dokumentac;ji
projektowej do 0,3%

g) szeroko$¢ nawierzchni
(sprawdzona przymiarem

liniowym)

Jw.

Odchyiki od szerokosci
projektowanej do +5 cm

h) szerokos¢ i gtebokosé
wypetnienia spoin i szczelin
(ogledziny i pomiar
przymiarem liniowym po
wykruszeniu dtug. 10 cm)

W 20 punktach
charakterystycznych dziennej
dziatki roboczej

Wg pktu 5.7.5

i) sprawdzenie koloru kostek i
desenia ich utozenia

Kontrola biezgca

Wg dokumentacji projektowej
lub decyzji Inzyniera
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1.1

6.4. Badania wykonanych robét

Zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej podano w tablicy 3.
Tablica 3. Badania i pomiary po ukonczeniu budowy nawierzchni

Lp. |Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw |Sposob sprawdzenia
1
2 3 |Sprawdzenie wygladu zewnetrznego Wizualne sprawdzenie jednorodnosci wygladu, prawidtowosci
4 nawierzchni, kraweznikdw, obrzezy, desenia, Kkoloréw kostek, spekan, plam,
deformacji, wy-sciekéw kruszen, spoin i szczelin
Badanie potozenia osi nawierzchni w [w punktach charakterystycznych (dopuszczalne przesuniecia
planie wg tab. 2, Ip. 5b)
Rzedne wysokosciowe, we wszystkich punktach charakterystycznych (wg metod i
réwnosc¢ podiuzna i dopuszczalnych wartosci podanych w tab. 2, Ip. od 5¢ do 59g)
poprzeczna, spadki poprzeczne i
szerokosc
Rozmieszczenie i szerokos¢ spoin|Wg pktu 5.5i5.7.5
i szczelin w nawierzchni,
pomiedzy kraweznikami, obrzezami,
Sciekami oraz wypetnienie spoin i
szczelin

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru robé6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [5] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 dla wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej
Jednostki obmiarowe robét towarzyszgcych budowie nawierzchni z betonowej kostki brukowe;j
(podbudowa,

obramowanie itp.) sg ustalone w odpowiednich SST.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru roboét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

- przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej 1:4 pod nawierzchnie,

- wypetnienie spoin,

- wykonanie szczelin dylatacyjnych,

- ewentualne wypetnienie dolnej czesci szczelin dylatacyjnych. Odbidr tych robét powinien  by¢
zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania 1 m? nawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,
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przygotowanie podioza i wykonanie koryta,

dostarczenie materiatow i sprzetu,

wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

ustalenie ksztattu, koloru i desenia kostek,

utozenie i ubicie kostek dla nawierzchni,

wypetnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych w nawierzchni,

pielegnacje nawierzchni,

przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
odwiezienie sprzetu.

Cena wykonania 1 m? nawierzchni podbudowa, obramowanie itp.).

z betonowej kostki brukowej nie obejmuje robét towarzyszgcych (jak:

Cena wykonania robét okreslonych niniejszg SST obejmuije:

- roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

- prace towarzyszgce, ktoére sg niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do
robét tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.

2. 3.

PN-EN 197-1:2002

PN-EN 1338:2005 PN-EN 13242:2004

4,

PN-EN 1008:2004

Cement. Czes¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce cementu powszechnego uzytku
Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym (W okresie przejsciowym mozna stosowaé PN-B-11111:1996
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka,
PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych,
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek)
Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania prébek, badanie i ocena przydatnosci wody
zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesoéw produkcji betonu
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D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE

D.06.01.01 Plantowanie, humusowanie i obsiew trawa

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
roboét zwigzanych z plantowaniem, humusowaniem i obsiewem trawg terenéw w ramach realizaciji
przedmiotowej inwestyciji.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robé6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
plantowaniem, humusowaniem i obsianiem trawg powierzchni nieutwardzonych w granicy pasa
drogowego po zakonczeniu robo6t budowlanych. Humus powinien by¢ uprzednio odspojony.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna (humus) - ziemia roslinna zawierajgca co najmniej 2% czesci organicznych.
Humusowanie - zesp6t czynnosci przygotowujgcych powierzchnie gruntu do obudowy roslinnej,
obejmujacy dogeszczenie  gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej
grabieniem (bronowaniem) i dogeszczeniem.

1.4.2. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu powierzchni nieutwardzonych i rowéw bezodptywowych s3g:
- ziemia urodzajna - humus,

- nasiona traw oraz roslin motylkowatych,

- woda

2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawierac¢ co najmniej 2% czesci organicznych. Ziemia urodzajna powinna
by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni wiekszych od 5 cm oraz wolha od zanieczyszczen obcych. W
przypadkach watpliwych Inzynier/Kierownik Projektu moze zleci¢ wykonanie badan w celu
stwierdzenia, ze ziemia urodzajna odpowiada nastepujgcym kryteriom:

a) optymalny skfad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,

- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawartos¢ fosforu (P205) > 20 mg/m2,

c) zawartos¢ potasu (K20) > 30 mg/m2,

d) kwasowos¢ pH 35,5.
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2.4. Nasiona traw

Wybodr gatunkéw traw nalezy dostosowac do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca sie
stosowac¢ mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajgce wymagania PN-R-65023:1999
i PN-B-12074:1998, o ile Inzynier/Kierownik projektu nie zadecyduje inacze;.

2.5. Woda

Woda uzyta do pielegnacji umocnienia musi by¢ woda stodka, nie zanieczyszczong substancjami
szkodliwymi dla roslin

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.



3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujgcy do wykonania umochienia powierzchni nieutwardzonych i rowdw
bezodptywowych powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- ubijakéw o recznym prowadzeniu,

- wibratoréw samobieznych,

- ptyt ubijajgcych,

- hydrosiewnika z ciggnikiem oraz osprzetu do agrouprawy (np. wtdki obreczowo-pierscieniowej,
brony chwastownika - zgrzebta, watowtoki),

- cysterny z wodg pod cisnieniem (do zraszania) oraz wezy do podlewania (miejsc niedostepnych).
4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je
przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania roboét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Humusowanie i obsianie nasionami traw.

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gérnej krawedzi skarpy/przeciwskarpy rowu
bezodptywowego

do jej dolnej krawedzi.

Grubosc¢ pokrycia ziemig urodzajng powinna wynosi¢ min. 10cm po zageszczeniu.

W celu lepszego powigzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy /
przeciwskarpy

rowu bezodptywowego nalezy wykonywac rowki poziome lub pod katem 30° do 45° o gtebokosci od 3
do 5

cm, w odstepach co 0,5 do 1,0 m. Utozong warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabié (pobronowac) i
lekko

zagescic¢ przez ubicie reczne lub mechaniczne.

W przypadku sptyniecia humusu w wyniku opadéw atmosferycznych lub z innych przyczyn,
humusowanie

nalezy powtorzyé (niezbedng ilos¢ razy).

5.3. Umocnienie przez obsianie trawa

Proces umocnienia wskazanych powierzchni poprzez zahumusowanie i obsianie nasionami traw
polega na: a) wytworzeniu warstwy ziemi urodzajnej przez:

- humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,
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b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw, roslin motylkowatych i bylin w
ilosci

od 18 g/m2 do 30 g/m2, dobranych odpowiednio do warunkoéw siedliskowych (rodzaju podtoza,
wystawy oraz pochylenia skarp), naniesieniu na obsiang powierzchnie tymczasowej
warstwy

przeciwerozyjnej (patrz pkt 5.4) metodg mulczowania lub hydromulczowania. W
okresach

posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie.

Obsianie mieszanka traw powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach atmosferycznych
niedopuszczalne jest prowadzenie Roboét w okresie od 01.11 do 31.03, przy temperaturach otoczenia
nizszych od 0°C, w czasie i po opadach $niegu oraz na zamarznigtym podtozu,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z SST, oraz na
sprawdzeniu daty waznosci $wiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roslin, tgczna powierzchnia nie porosnietych miejsc nie powinna by¢ wieksza niz 2%
powierzchni obsianej powierzchni, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie
powinien przekracza¢ 0,2 m2. Na zarosnietej powierzchni nie moga wystepowac wyztobienia erozyjne



ani lokalne zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Ogdlne zasady obmiaru robé6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera/
Kierownika Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty
wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje m.in.:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- lokalne przemieszczenie humusu i jego przygotowanie do ponownego wbudowania,

- zakup i transport humusu w ilosci zapewniajgcej wykonanie humusowania na petng grubosc
warstwy,

- zatadunek i odwoz pozostatosci z przygotowania humusu do powtérnego wbudowania wraz z
kosztami utylizacji i skladowania,

- utozenie humusu wraz z dogeszczeniem, niezbedng ilos¢ razy,

- plantowanie i obsianie nasionami traw z nawozeniem i jego powtérzenie niezbedng ilos¢ razy, dla
uzyskania wtasciwego pokrycia,

- podlewanie wodg i pielegnacja
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- wszelkie inne niezbedne prace do wykonania przedmiotu niniejszej SST zgodnie z zasadami
wiedzy techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiona roélin rolniczych

2. PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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D.07.00.00 OZNAKOWANIE DROG | URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU DROGOWEGO
D.07.02.01 Oznakowanie pionowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
oznakowania pionowego w ramach realizacji przedmiotowej inwestycji.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robé6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem i odbiorem oznakowania pionowego z folii || generacji w grupie wielkosci rednie w
zakresie zgodnym z projektem statej organizacji ruchu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Staly znak drogowy pionowy - sktada sie z lica, tarczy z uchwytem montazowym oraz z
konstrukcji wsporcze;.

1.4.2. Tarcza znaku - ptaska powierzchnia z usztywniong krawedzig, na ktérej w sposob trwaty
umieszczone jest lico znaku. Tarcza moze by¢ wykonana z blachy stalowej ocynkowanej ogniowo
albo aluminiowej zabezpieczona przed procesami korozji powtokami ochronnymi zapewniajgcymi
jakosc i trwato$¢ wykonanego znaku.

1.4.3. Lico znaku - przednia cze$¢ znaku, wykonana z samoprzylepnej folii odblaskowej wraz z
naniesiong trescig, wykonang technikg druku sitowego, wyklejang z transparentnych folii ploterowych



lub z folii odblaskowych.

1.4.4. Uchwyt montazowy - element stalowy lub aluminiowy zabezpieczony przed korozja, stuzgcy
do zamocowania w sposob roztgczny tarczy znaku do konstrukcji wsporczej.

1.4.5. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykazuje wtasciwosci odblaskowe (wykonane
jest z materiatu o odbiciu powrotnym - wspotdroznym).

1.4.6. Konstrukcja wsporcza znaku - kazdy rodzaj konstrukcji (stupek, stup, stupy, kratownice,
wysiegniki, bramy, wsporniki itp.) gwarantujgcy przenoszenie obcigzen zmiennych i statych
dziatajgcych na konstrukcje i zamontowane na niej znaki lub tablice.

1.4.9 Znak nowy - znak uzytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowany w okresie do 3
miesiecy od daty produkc;ji.

1.4.10 Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Dopuszczenie do stosowania

Producent znakéw drogowych powinien posiada¢ dla swojego wyrobu aprobate techniczng, certyfikat
zgodnosci nadany mu przez uprawniong jednostke certyfikujgca, znak budowlany ,B” i wystawiong
przez
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siebie deklaracje zgodnosci, zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury. Folie odblaskowe
stosowane na lica znakéw drogowych powinny posiadac aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke oraz deklaracje zgodnosci wystawiong przez producenta. Stupki, blachy i inne
elementy konstrukcyjne powinny mie¢ deklaracje zgodnosci z odpowiednimi normami.

W zatgczniku nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie
szczegbtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach, podano szczegétowe
informacje odnosnie wymagan dla znakéw pionowych.

Dopuszcza sie ponowny montaz zdemontowanych tarcz znakéw pod warunkiem, ze spetniajg
wymagania niniejszej SST oraz po uzyskaniu zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.3. Materialy stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji znakéw moga byé wykonywane jako:

-z betonu wykonywanego ,na mokro”,

- inne rozwigzania zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika Projektu.

2.4. Rury

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74200:1998, PN-84/H-74220.

Powierzchnia zewnetrzna i wewnetrzna rur nie powinna wykazywaé wad w postaci
tusek, pekniec,

zwalcowan i naderwan. Dopuszczalne sg nieznaczne nieréwnosci, pojedyncze rysy wynikajgce z
procesu

wytwarzania, mieszczgce sie w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny by¢ obciete réwno i prostopadle do osi rury.

Pozadane jest, aby rury byly dostarczane o dtugosciach:

- doktadnych, zgodnych z zamoéwieniem; z dopuszczalng odchytkg £ 10 mm,

- wielokrotnych w stosunku do zaméwionych dtugosci doktadnych ponizej 3 m z naddatkiem 5 mm
na kazde ciecie i z dopuszczalng odchytkg dla catej dlugosci wielokrotnej, jak dla dtugosci doktadnych.
Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powinna przekracza¢ 1,5 mm na 1
m

dtugosci rury.

Rury powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przez PN-H-84023.07 , lub inne
normy.

Rury powinny by¢ dostarczone bez opakowania w wigzkach Iub luzem
wzglednie w  opakowaniu

uzgodnionym z Zamawiajgcym. Rury powinny by¢é cechowane indywidualnie lub
na przywieszkach

metalowych.



2.5. Tarcza znaku

2.5.1. Trwalosé materiatléw na wptywy zewnetrzne

Materiaty uzyte na lico i tarcze znaku oraz potgczenie lica znaku z tarczg znaku, a takze sposob
wykonczenia znaku, muszg wykazywacé petng odpornos¢ na oddziatywanie $wiatta, zmian
temperatury, wptywy atmosferyczne i wystepujgce w normalnych warunkach oddziatywania
chemiczne (w tym korozje elektrochemiczng) - przez caty czas trwatosci znaku, okreslony przez
wytworce lub dostawce.

2.5.2. Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obowigzany jest przy dostawie okresli¢, uzgodniong z odbiorcg,
trwatos¢

znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, a takze udostepni¢ na zyczenie odbiorcy:

instrukcje montazu znaku, dane szczegétowe o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu znaku,
instrukcje

utrzymania znaku.

Trwato$é znaku powinna by¢ co najmniej réwna trwato$ci zastosowanej folii. Minimalne okresy
gwarancyjne

powinny wynosi¢ dla znakdéw z folig typu 1 — 7 lat, z folig typu 2 — 10 lat, z folig pryzmatyczng — 12 Iat.
2.5.3. Materiaty do wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku powinna by¢ wykonana z :

- blachy ocynkowanej ogniowo o grubosci min. 1,25 mm wg PN-EN 10327:2005(U)  lub PN-EN
10292:2003/A1:2004/A1:2005(U) ,

- blachy aluminiowej o grubosci min. 1,5 m wg PN-EN 485-4:1997 ,

- innych materiatéw, np. tworzyw syntetycznych, pod warunkiem uzyskania przez
producenta aprobaty techniczne;j.
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Tarcza tablicy o powierzchni > 1 m2 powinna by¢ wykonana z :

- blachy ocynkowanej ogniowo o grubosci min. 1,5 mm wg PN-EN 10327:2005 (U)  Ilub PN-EN
10292:2003/ A1:2004/A1:2005(U) lub z

- blachy aluminiowej o grubosci min. 2 mm wg PN-EN 485-4:1997 . Grubos¢ warstwy powioki
cynkowej na blasze stalowej ocynkowanej ogniowo nie moze by¢ mniejsza niz 28 mm (200 g Zn/m2).
Znaki i tablice powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania podane w tablicy 1. Tablica 1.Wymagania
dla znakdw i tarcz znakéw drogowych

Parametr Jednostka Wymaganie Klasa wg
PN-EN
12899-1:
2005
Wytrzymatos¢ na obcigzenie sitg kN m-2 >0,60 WL2
naporu wiatru
Wytrzymatos¢ na obcigzenie kN >0,50 PL2
skupione
Chwilowe odksztatcenie mm/m <25 TDB4
zginajace
Chwilowe odksztatcenie skretne |stopien x m <0,02 TDT1 TDT3 TDT5
<0,11 TDT6*
<0,57
< 1,15
Odksztatcenie trwate mm/m lub 20 % odksztatcenia chwilowego |-
stopien x m
Rodzaj krawedzi znaku - Zabezpieczona, krawedz E2
ttoczona, zaginana, prasowana
lub zabezpieczona profilem
krawedziowym
Przewiercanie lica znaku - Lico znaku nie moze by¢ P3
przewiercone z zadnego powodu

* klase TDT3 stosuje sie dla tablic na 2 lub wiecej podporach, klase TDT 5 dla tablic na jednej podporze,
klase TDT1 dla tablic na konstrukcjach bramowych, klase TDT6 dla tablic na konstrukcjach wysiegnikowych

Przyjeto zgodnie z tablicg 1, ze przy sile naporu wiatru réwnej 0,6 kN (klasa WL2), chwilowe



odksztatcenie zginajgce, zarbwno znak, jak i samg tarcze znaku nie moze by¢ wigksze niz 25 mm/m
(klasa TDB4).

2.5.4. Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcze znakéw powinny spetnia¢ takze nastepujgce wymagania:

- krawedzie tarczy znaku powinny by¢ usztywnione na catym obwodzie poprzez ich podwdjne
giecie o promieniu giecia nie wiekszym niz 10 mm wigcznie z naroznikami lub przez zamocowanie
odpowiedniego profilu na catym obwodzie znaku,

- powierzchnia czotowa tarczy znaku powinna by¢ réwna — bez wgieé¢, pofatdowan i otworéw
montazowych. Dopuszczalna nieréwnos¢ wynosi 1 mm/m,

- podwojna gieta krawedz lub przymocowane do tylnej powierzchni profile montazowe powinny
usztywni¢ tarcze znaku w taki sposéb, aby wymagania podane w tablicy 1 byly spetnione a zarazem
stanowity element konstrukcyjny do montazu do konstrukcji wsporczej. Dopuszcza sie maksymalne
odksztatcenie trwate do 20 % odksztatcenia odpowiedniej klasy na zginanie i skrecanie,

- tylna powierzchnia tarczy powinna by¢ zabezpieczona przed procesami korozji ochronnymi
powtokami chemicznymi oraz powtokg lakierniczg o grubosci min. 60 uym z proszkowych farb
poliestrowych ciemnoszarych matowych lub pétmatowych w kolorze RAL 7037; badania nalezy
wykonywac zgodnie z PN-88/C-81523 oraz PN-76/C-81521 w zakresie odpornosci na dziatanie mgtly
solnej oraz wody.

Tarcze znakoéw i tablic o powierzchni > 1 m2 powinny spetnia¢ dodatkowo nastepujgce wymagania:
narozniki znaku i tablicy powinny by¢ zaokrgglone, o promieniu zgodnym z wymaganiami okreslonymi
w zatgczniku nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. nie mniejszym
jednak niz 30 mm, gdy wielkosci tego promienia nie wskazano,
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taczenie poszczegdlnych segmentéw tarczy (dla znakdw wielkogabarytowych) wzdiuz poziomej lub
pionowej krawedzi powinno by¢ wykonane w taki sposdb, aby nie wystepowaty przesuniecia i
przeswity w miejscach ich fgczenia.

2.6. Znaki odblaskowe

2.6.1. Wymagania dotyczace powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje sie przez naklejenie na tarcze znaku lica wykonanego z
samoprzylepnej, aktywowanej przez docisk, folii odblaskowej. Znaki drogowe klasy A, B, C, D, E, F,
G, T i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego klasy U nie odblaskowe, nie sg dopuszczone do
stosowania na drogach publicznych. Folia odblaskowa (odbijajgca powrotnie) powinna spetniac
wymagania okreslone w aprobacie technicznej . Lico znaku powinno by¢ wykonane z:

- samoprzylepne;j folii odblaskowej o wlasciwosciach fotometrycznych i kolorymetrycznych typu 1,
typu 2 (folia z kulkami szklanymi lub pryzmatyczna) lub typu 3 (folia pryzmatyczna) potwierdzonych
uzyskanymi aprobatami technicznymi dla poszczegdlnych typow folii,

- do nanoszenia barw innych niz biata mozna stosowadé: farby transparentne do sitodruku,
zalecane przez producenta danej folii, transparentne folie ploterowe posiadajgce aprobaty techniczne
oraz w przypadku folii typu 1 wycinane ksztatty z folii odblaskowych barwnych,

- dopuszcza sie wycinanie ksztattow z folii 2 i 3 typu pod warunkiem zabezpieczenia ich krawedzi
lakierem zalecanym przez producenta folii,

- nie dopuszcza sie stosowania folii 0 okresie trwatosci ponizej 7 lat do znakoéw statych,

- folie 0 2-letnim i 3-letnim okresie trwato$ci mogg by¢ wykorzystywane do znakéw tymczasowych
stosowanych do oznakowania robot drogowych, pod warunkiem posiadania aprobaty technicznej i
zachowania zgodnosci z zatgcznikiem nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca
2003 w sprawie szczegotowych warunkow technicznych dla znakdéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzenh bezpieczehstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach .

Minimalna poczgtkowa warto$¢ wspétczynnika odblasku R’(cd-Ix-1m-2 ) znakéw odblaskowych,
zmierzona zgodnie z procedurg zawartg w CIE No.54, uzywajac standardowego iluminanta A,
powinna spetnia¢ odpowiednio wymagania podane w tablicy 2.

Wspotczynnik odblasku R’ dla wszystkich koloréw drukowanych, z wyjatkiem biatego, nie powinien
by¢ mniejszy niz 70 % wartosci podanych w tablicy 2 dla znakéw z folig typu 1 lub typu 2, zgodnie z
publikacjg CIE No 39.2 . Folie odblaskowe pryzmatyczne (typ 3) powinny spetnia¢ minimalne
wymagania dla folii typu 2 lub zwiekszone wymagania postawione w aprobacie technicznej dla danej
folii. W przypadku oswietlenia standardowym iluminantem D65 i pomiaru w geometrii 45/0
wspotrzedne chromatycznosci i wspdtczynnik luminanciji b powinny by¢ zgodne z wymaganiami
podanymi w tablicach 2 i 3.

Tablica 2. Wymagania dla wspétczynnika luminancji b i wspoétrzednych chromatycznosci x, y oraz



wspotczynnika odblasku R’

Lp. Wiasciwosci Jednostki  Wymagania
1 Wspotczynnik odblasku R’ (kat oswietlenia cd/m2lx |typ 1 typ 2
50, kat obserwaciji 0,330) dla folii: - biatej
- 20ltej >50 > 180
- czerwonej >35 > 120
- Zielonej >10 > 25
- niebieskiej >7 > 21
- bragzowej >2 > 14
- pomaranczowej >0,6 > 8
- szarej >20 >30 > 65
> 90
2 Wspétczynnik  luminancji b i - typ 1 typ 2
wspotrzedne chromatycznosci x, y *) dla folii:
- biatej p>0,35 P>0,27
- 20ltej P> 0,27 p>0,16
- czerwonej p>0,05 p > 0,03
- zielonej p>0,04 p > 0,03
- niebieskiej P > 0,01 p > 0,01
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Lp. Wiasciwosci Jednostki  Wymagania
- brgzowej 0,09>p>0,03 |0,09>p>0,03p
- pomaranczowej P>0,170,18 |>0,140,18 >p >
- szarej >3>0,12 0,12
| *) wspotrzedne chromatycznosci x, y  polu barw wedtug tablicy 3
w
Tablica 3. Wspotrzedne punktdéw naroznych wyznaczajgcych pola barw
Barwa folii Wspotrzedne chromatycznosci
punktéw
naroznych wyznaczajgcych pole barwy
(2rodto Swiatta D65, geometria pomiaru 45/0 0)
1 2 3 4
Biata X 0,355 0,305 0,285 0,335
y 0,355 0,305 0,325 0,375
Zota typ 1 folii X 0,522 0,470 0,427 0,465
y 0,477 0,440 0,483 0,534
Zota typ 2 folii X 0,545 0,487 0,427 0,465
y 0,454 0,423 0,483 0,534
Czerwona X 0,735 0,674 0,569 0,655
y 0,265 0,236 0,341 0,345
Niebieska X 0,078 0,150 0,210 0,137
y 0,171 0,220 0,160 0,038
Zielona X 0,007 0,248 0,177 0,026
y 0,703 0,409 0,362 0,399
Bragzowa X 0,455 0,523 0,479 0,558
y 0,397 0,429 0,373 0,394
Pomararnczowa X 0,610 0,535 0,506 0,570
y 0,390 0,375 0,404 0,429
Szara X 0,350 0,300 0,285 0,335
y 0,360 0,310 0,325 0,375




2.6.2. Wymagania jakosciowe

Powierzchnia licowa znaku powinna by¢ réwna, gtadka, bez rozwarstwien, pecherzy i odklejen na
krawedziach. Na powierzchni mogg wystepowaé w obrebie jednego pola srednio nie wiecej niz 0,7
btedéw na powierzchni (kurz, pecherze) o wielkosci najwyzej 1 mm. Rysy nie majg prawa wystgpic.
Sposdb potgczenia folii z powierzchnig tarczy znaku powinien uniemozliwiac jej odtgczenie od tarczy
bez jej zniszczenia. Doktadnosé¢ rysunku znaku powinna by¢ taka, aby wady konturéw znaku, ktére
mogg powstaé przy nanoszeniu farby na odblaskowg powierzchnie znaku, nie byty wieksze niz
podane w p. 2.6.3. Lica znakéw wykonane drukiem sitowym powinny by¢ wolne od smug i cieni.
Krawedzie lica znaku z folii typu 2 i folii pryzmatycznej powinny byé odpowiednio zabezpieczone np.
przez lakierowanie lub rama z profilu ceowego. Powtoka lakiernicza w kolorze RAL 7037 na tylnej
stronie znaku powinna by¢ réwna, gtadka bez smug i zaciekéw. Sprawdzenie polega na ocenie
wizualne;j.

2.6.3 Tolerancje wymiarowe znakéw drogowych

2.6.3.1 Tolerancje wymiarowe dla grubosci blach

Sprawdzenie srubg mikrometryczna:

- dla blachy stalowej ocynkowanej ogniowo o gr. 1,25 - 1,5 mm wynosi -0,14 mm,

- dla blach aluminiowych o gr. 1,5 - 2,0 mm wynosi -0,170 mm.
2.6.3.2 Tolerancje wymiarowe dla grubosci powtok malarskich

Dla powtoki lakierniczej na tylnej powierzchni tarczy znaku o grubosci 60 ym wynosi £15 nm.
Sprawdzenie wg PN-EN ISO 2808:2000.

2.6.3.3 Tolerancje wymiarowe dla ptaskosci powierzchni

Odchylenia od poziomu nie mogg wynies¢ wiecej niz 0,2 %, wyjatkowo do 0,5 %. Sprawdzenie
szczelinomierzem.

2.6.3.4 Tolerancje wymiarowe dla tarcz znakéw
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Sprawdzenie przymiarem liniowym:

- wymiary dla tarcz znakéw o powierzchni < 1m2 podane w opisach szczegdtowych zatgcznika nr 1
sg nalezy powiekszy¢ o 10 mm i wykonaé w tolerancji wymiarowej £ 5 mm,

- wymiary dla tarcz znakéw i tablic o powierzchni > 1m2 podane w opisach szczegétowych
zatgcznika nr 1 oraz wymiary wynikowe dla tablic grupy E nalezy powigkszy¢ o 15 mm i wykona¢ w
tolerancji wymiarowej + 10 mm.

2.6.3.5 Tolerancje wymiarowe dla lica znaku

Sprawdzone przymiarem liniowym:

- tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego drukiem sitowym wynoszg + 1,5 mm,

- tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego metodg wyklejania wynoszg + 2 mm,

- kontury rysunku znaku (obwddka i symbol) muszg by¢ réwne z doktadnoscig w kazdym kierunku
do 1,0 mm.W znakach nowych na kazdym z fragmentdéw powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 cm nie
moze wystepowaé wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamania, pecherzyki) o wymiarach nie
wiekszych niz 1 mm w kazdym kierunku. Niedopuszczalne jest wystepowanie jakichkolwiek
zarysowan powierzchni znaku. Na znakach w okresie gwarancji, na kazdym z fragmentow
powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 cm dopuszcza sie do 2 usterek jak wyzej, o wymiarach nie
wiekszych niz 1 mm w kazdym kierunku. Na powierzchni tej dopuszcza sie do 3 zarysowan o
szerokosci nie wiekszej niz 0,8 mm i catkowitej dtugosci nie wiekszej niz 10 cm. Na catkowitej dtugosci
znaku dopuszcza sie nie wiecej niz 5 rys szerokosci nie wigkszej niz 0,8 mm i dtugoéci
przekraczajgcej 10 cm - pod warunkiem, ze zarysowania te nie znieksztatcajg tresci znaku. Na
znakach w okresie gwarancji dopuszcza sie rowniez lokalne uszkodzenie folii o powierzchni nie
przekraczajgcej 6 mm2 kazde - w liczbie nie wigkszej niz pie¢ na powierzchni znaku matego lub
Sredniego, oraz o powierzchni nie przekraczajgcej 8 mm2 kazde - w liczbie nie wiekszej niz 8 na
kazdym z fragmentoéw powierzchni znaku duzego lub wielkiego (wigczajgc znaki informacyjne) o
wymiarach 1200 x 1200 mm. Uszkodzenia folii nie mogg znieksztatcac tresci znaku - w przypadku
wystepowania takiego znieksztatcenia znak musi by¢ bezzwtocznie wymieniony. W znakach nowych
niedopuszczalne jest wystepowanie jakichkolwiek rys, siegajgcych przez warstwe folii do powierzchni
tarczy znaku. W znakach eksploatowanych istnienie takich rys jest dopuszczalne pod warunkiem, ze
wystepujgce w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przekroczg wielkosci okreslonych ponizej. W
znakach eksploatowanych dopuszczalne jest wystepowanie co najwyzej dwoch lokalnych ognisk
korozji o wymiarach nie przekraczajgcych 2,0 mm w kazdym kierunku na powierzchni kazdego z
fragmentow znaku o wymiarach 4 x 4 cm. W znakach nowych oraz w znakach znajdujgcych sie w
okresie wymaganej gwarancji zadna korozja tarczy znaku nie moze wystepowaé. Wymagana jest taka



wytrzymatos¢ potgczenia folii odblaskowej z tarczg znaku, by po zgieciu tarczy o 900 przy promieniu
tuku zgiecia do 10 mm w Zzadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

2.6.4 Obowigzujacy system oceny zgodnosci

Zgodnie z art. 4, art. 5 ust. 1 oraz art. 8, ust. 1 ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach
budowlanych wyréb, ktéry posiada aprobate techniczng moze byé wprowadzony do obrotu i
stosowania przy wykonywaniu robé6t budowlanych w zakresie odpowiadajgcym jego wiasciwosciom
uzytkowym i przeznaczeniu, jezeli producent dokonat oceny zgodnosci, wydat krajowg deklaracje
zgodnosci z aprobatg techniczng i oznakowat wyréb budowlany zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami. Zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. oceny
zgodnosci wyrobu z aprobatg techniczng dokonuje producent, stosujgc system 1.

2.9. Materialy do montazu znakéw

Wszystkie tgczniki metalowe przewidywane do mocowania miedzy sobg elementéw konstrukcji
wsporczych znakdw jak sruby, listwy, wkrety, nakretki itp. powinny by¢ czyste, gtadkie, bez pekniec,
naderwan, rozwarstwien i wypuktych karbéw. £gczniki mogg by¢ dostarczane w pudetkach
tekturowych, pojemnikach blaszanych lub paletach, w zaleznosci od ich wielkosci. tgczniki powinny
by¢ ocynkowane ogniowo lub wykonane z materiatow odpornych na korozje w czasie nie krotszym niz
tarcza znaku i konstrukcja wsporcza.

2.10. Przechowywanie i sktadowanie materialéw
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Prefabrykaty betonowe powinny by¢ sktadowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym
podtozu. Prefabrykaty nalezy uktadac¢ na podktadach z zachowaniem przeswitu minimum 10 cm
miedzy podtozem a prefabrykatem.

Znaki powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od materiatéw dziatajgcych
korodujgco i w warunkach zabezpieczajgcych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przystepujgcy do wykonania oznakowania pionowego powinien wykazac sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:

wiertnic do wykonywania dotéw pod stupki w gruncie spoistym,

- betoniarek przewoznych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mokro”,

srodkéw transportowych do przewozu materiatéw,

- przewoznych zbiornikdw na wode,

sprzetu spawalniczego, itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport znakéw do pionowego oznakowania drég

Znaki drogowe nalezy na okres transportu odpowiednio zabezpieczy¢, tak aby nie ulegaty
przemieszczaniu i w sposob nie uszkodzony dotarty do odbiorcy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania roboét

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét nalezy wyznaczy¢:

- lokalizacje znaku, tj. jego pikietaz oraz odlegtos¢ od krawedzi jezdni,

- wysoko$¢ zamocowania znaku. Punkty stabilizujgce miejsca ustawienia znakow nalezy
zabezpieczy¢ w taki sposob, aby w czasie trwania i odbioru robét istniata mozliwo$¢ sprawdzenia
lokalizacji znakdw.

Lokalizacja i wysoko$¢ zamocowania znaku powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa. Miejsce
wykonywania prac nalezy oznakowac, w celu zabezpieczenia pracownikéw i kierujgcych pojazdami na
drodze.

5.3. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Stupki znakéw powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacjg i SST. Dopuszczalne tolerancje
ustawienia znaku:

- odchyika od pionu, nie wiecej niz £ 1 %,

- odchytka w wysokosci umieszczenia znaku, nie wigecej niz + 2 cm,



- odchytka w odlegtosci ustawienia znaku od krawedzi jezdni nie wiecej niz £ 5 cm, przy

zachowaniu minimalnej odlegtosci umieszczenia znaku zgodnie z zatgcznikiem nr 1 do
rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i

warunkéw ich umieszczania na drogach
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5.4. Oznakowanie znaku

Kazdy wykonany znak drogowy musi mie¢ naklejong na rewersie naklejke zawierajgcg nastepujgce

informacje:

- numer i date normy tj. PN-EN 12899-1:2005 ,

- klasy istotnych wtasciwosci wyrobu,

- miesigc i dwie ostatnie cyfry roku produkc;ji
- nazwe, znak handlowy i inne oznaczenia identyfikujgce producenta lub dostawce jesli nie jest

producentem,
- znak budowlany ,B”,
- numer aprobaty technicznej IBDiM,

- numer certyfikatu zgodnosci i numer jednostki certyfikujgcej. Oznakowania powinny by¢
wykonane w sposéb trwaty i wyrazny, czytelny z normalnej odlegtosci widzenia, a catkowita

powierzchnia naklejki nie byta wigksza niz 30 cm2 . Czytelnos¢ i trwatos¢ cechy na tylnej stronie
tarczy znaku nie powinna by¢ nizsza od wymaganej trwatosci znaku. Naklejke nalezy wykonac z folii

nieodblaskowe;. . .
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania materiatéw do wykonania fundamentéw betonowych
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania materiatdw do wykonania fundamentéw betonowych ,na
mokro”. Uwzgledniajgc nieskomplikowany charakter rob6t fundamentowych, na wniosek Wykonawcy,

Kierownik Projektu moze zwolnié¢ go z potrzeby wykonania badan materiatéw dla tych robét.

6.3. Badania w czasie wykonywania robét
6.3.1. Badania materiatéw w czasie wykonywania roboét
Wszystkie materiaty dostarczone na budowe powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu

i jego
wymiarow.

Czestotliwosé badan i ocena ich wynikéw powinna by¢ zgodna z ustaleniami zawartymi w tablicy 7.
Tablica 7. Czestotliwos¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobéw dostarczonych

przez producentow

Lp. |Rodzaj Liczba badan Opis badan Ocena
1 badania wynikéw
2 badan
Sprawdzenie |od 5do 10 badan z |Powierzchnie zbadaé nieuzbrojonym Wyniki badan
powierzchni  |wybranych okiem. Do ew. sprawdzenia gtebokoéci powinny
losowo elementéw w (wad uzyé dostepnych narzedzi (np. |by¢ zgodne
kazdej dostarczonej |liniatéw z czujnikiem, suwmiarek, z
partii wyrobéw mikrometréw itp. wymaganiami
Sprawdzenie |liczacej do 1000 Przeprowadzi¢  uniwersalnymi punktu 2
wymiarow elementéw przyrzgdami pomiarowymi lub
sprawdzianami (np. liniatami,
przymiarami itp.)
W  przypadkach budzgcych watpliwosci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce

zbadanie
punkcie 2.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania roboét
W czasie wykonywania robét nalezy sprawdzac:
- zgodnos¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentacjg projektowg (lokalizacja, wymiary

znakow, wysokos¢ zamocowania znakow),

- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodnie z punktem 2 5,

- prawidlowos$¢ wykonania wykopow pod konstrukcje wsporcze, zgodnie z punktem 5.3,

- poprawnos¢ wykonania fundamentow pod stupki zgodnie z punktem 5.3, )
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- poprawnos¢ ustawienia stupkoéw i konstrukcji wsporczych, zgodnie z punktem 5.4 i 5.5,

- zgodnos¢ rodzaju i grubosci blachy ze specyfikacja.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Ogdlne zasady obmiaru robé6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi dla znakéw drogowych pionowych jest sztuka (szt.),

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru roboét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8. Roboty
uznaje sie za  wykonane zgodnie z  dokumentacjg  projektowg, SST i
wymaganiami Inzyniera/Kierownika Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér ostateczny

Odbidr robdt oznakowania pionowego dokonywany jest na zasadzie odbioru ostatecznego.
Odbidr ostateczny powinien by¢ dokonany po catkowitym zakonczeniu robét, na podstawie wynikéw
pomiaréw i badan jakosciowych okreslonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odbiér pogwarancyjny

Przed uptywem okresu gwarancyjnego nalezy wykona¢ przeglad znakéw i wybrang grupe poddac
badaniom fotometrycznym lica. Pozytywne wyniki przegladu i badan moga by¢ podstawg odbioru
pogwarancyjnego. Odbiér pogwarancyjny nalezy przeprowadzi¢ w ciggu 1 miesigca po
uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa za wykonanie oznakowania pionowego obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie fundamentéw i ustawienie stupkéw

- zamocowanie tarcz znakéw drogowych,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w SST

wszelkie inne niezbedne prace do wykonania przedmiotu niniejszej SST zgodnie z zasadami
wiedzy techniczne;.

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-76/C-81521 Wyroby lakierowane - badanie odpornosci powioki
lakierowanej na

dziatanie wody oraz oznaczanie nasigkliwosci

2. PN-83/B-03010 Sciany oporowe - Obliczenia statyczne i projektowanie

3. PN-84/H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na
zimno ogoélnego

zastosowania

4, PN-88/C-81523 Wyroby lakierowane - Oznaczanie odpornosci powtoki na
dziatanie mgly
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5. PN-89/H-84023.07

6. PN-B-03215:1998

7. PN-B-03264:2002

8. PN-EN 40-5:2004

9. PN-EN 206-1:2003
10. PN-EN 485-4:1997

11. PN-EN I1SO
1461:2000
12. PN-EN 10240:2001



13. PN-EN 10292:2003/ A1:2004/A1:2005(V)

14.  PN-EN 10327:2005(U)

15.  PN-EN 12767:2003

16.  PN-EN 12899-1:2005

17. prEN 12899-5

18.  PN-EN 60529:2003

19.  PN-EN 60598-1: 1990

20. PN-EN 60598-2:2003(U)

21.  PN-H-74200:1998

22. PN-ENISO 2808:2000

23.  PN-91/H-93010

24,  PN-S-02205:1998

10.2 Przepisy zwigzane

1. Zatgczniki nr 1 i 4 do rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie
szczegbtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220, poz.
2181)

2. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposoboéw
deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym
(Dz. U. nr 198, poz. 2041)

3. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopada 2004 r. w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. nr 249, poz.
2497)

4., Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych ( Dz. U. nr 92, poz. 881)

5. State odblaskowe znaki drogowe i urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego. Zalecenia

IBDiM do udzielania aprobat technicznych nr Z/2005-03-009 )
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solnej

Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

Konstrukcje stalowe - Potgczenia z fundamentami - Projektowanie i
wykonanie

Konstrukcje betonowe, Zzelbetowe i sprezone - Obliczenia statyczne i
projektowanie

Stupy oswietleniowe. Czes¢ 5. Stupy oswietleniowe stalowe. Wymagania.
Beton Czes¢ 1: Wymagania, wtadciwoéci, produkcja i zgodno$¢

Aluminium i stopy aluminium - Blachy, tasmy i ptyty - Tolerancje ksztattu i
wymiarow wyrobéw walcowanych na zimno

Powloki cynkowe nanoszone na stal metodg zanurzeniowg (cynkowanie
jednostkowe) — Wymaganie i badanie

Wewnetrzne i/lub zewnetrzne powtoki ochronne rur stalowych. Wymagania
dotyczgce powtok wykonanych przez cynkowanie ogniowe w ocynkowniach
zautomatyzowanych

Tasmy i blachy ze stali o podwyzszonej granicy plastycznosci powlekane
ogniowo w sposéb cigglty do obrébki plastycznej na zimno. Warunki
techniczne dostawy

Tasmy i blachy ze stali niskoweglowych powlekane ogniowo w sposéb
ciggty do obrébki plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy
Bierne bezpieczenhstwo konstrukcji wsporczych dla urzadzen drogowych.
Wymagania i metody badan

State, pionowe znaki drogowe - Cze$¢ 1: Znaki state

State, pionowe znaki drogowe - Cze$¢ 5 Badanie wstepne typu

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

Oprawy oswietleniowe. Wymagania ogdlne i badania

Oprawy oswietleniowe - Wymagania szczegétowe - Oprawy oswietleniowe
drogowe

Rury stalowe ze szwem, gwintowane

Farby i lakiery - oznaczanie grubosci powtoki

Stal. Ksztattowniki walcowane na gorgco

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PROJEKT WYKONAWCZY



D.08.00.00 ELEMENTY ULIC D.08.01.01A Oporniki betonowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z
ustawieniem opornikéw betonowych w ramach realizacji przedmiotowej inwestycji.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robé6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu, kontroli i odbiorze
roboét zwigzanych z ustawieniem opornikéw betonowych o wym. 12x25cm na podsypce
cementowo-piaskowej 1:4 grub.3cm i na fawie betonowej z oporem z betonu C12/15 — jako
obramowanie jezdni i zjazdéw. Szczegdtowy zakres i lokalizacja zgodnie z Dokumentacijg Projektowa.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe / oporniki - prefabrykowane belki betonowe odgraniczajgce
jezdnie od chodnikéw lub poboczy.

1.4.2. tawa - warstwa nosna stuzgca do umocowania kraweznika/opornika oraz przenoszaca
obcigzenie z kraweznika / opornika na grunt.

1.4.3. Podsypka — warstwa wyrdwnawcza utozona bezposrednio na podtozu lub tawie. Pozostate
okreslenia  podstawowe - zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami i definicjami podanymi w
D—M.00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnosé z
Dokumentacjg

Projektowg , SST i poleceniami Inzyniera/ Kierownika Projektu.

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST D—-M.00.00.00 - ,Wymagania ogdine”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania roboét

2.2.1. Zgodno$¢ materiatéw z dokumentacjg projektowg Materiaty do wykonania robot powinny by¢
zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub SST.

2.2.2. Stosowane materiaty

Przy ustawianiu opornikéw na tawach mozna stosowac nastepujgce materiaty:

— oporniki betonowe,

— piasek na podsypke i do zapraw,

— cement do podsypki i do zapraw,

— wode,

— materiaty do wykonania tawy.

2.2.3. Krawezniki / oporniki betonowe 2.2.3.1. Wymagania techniczne wobec kraweznikéw /
opornikéw

Wymagania techniczne stawiane kraweznikom / opornikom betonowym okresla PN-EN 1340. -
odpornos$é na zamrazanie/rozmrazanie z udziatem soli odladzajgcych — klasa 3 (D),
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- wytrzymatos$¢ na zginanie — klasa 2 (T),

- odpornosc¢ na Scieranie — klasa 3 (H).

2.2.3.3. Skladowanie kraweznikéw / opornikéw

Krawezniki / oporniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug typdw, rodzajow, ksztattéw, cech fizycznych i mechanicznych, wielkosci,
wygladu itp. Elementy te nalezy uktadac z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o
wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, diugosci min. 5 cm wiekszej od szerokosci
kraweznika/opornika.

2.2.4. Materialy na podsypke i do zapraw

Nalezy wykona¢ podsypke cementowo-piaskowg i do zapraw nastepujgce materiaty:

— mieszanke cementu i piasku: z piasku naturalnego spetniajgcego wymagania dla gatunku 1 wg
PN-B-11113, cementu 32,5 spetniajgcego wymagania PN-EN 197-1 i wody odmiany 1 odpowiadajgce;
wymaganiom PN-88/B-32250.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na



budowe, powinno odbywac sie na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.2.5. Materialy na tawy

Do wykonania taw betonowej pod kraweznik/opornik nalezy stosowac¢ beton klasy C12/15 wg PN-EN
206-1,

2.2.6. Masa zalewowa w szczelinach tawy betonowej i spoinach kraweznikéw/ opornikéw

Do wypetniania szczelin dylatacyjnych nalezy stosowac zalewy asfaltowe z dodatkiem wypetniaczy i
odpowiednich polimeréw termoplastycznych (np. typu kopolimeru SBS), posiadajgce bardzo dobrg
zdolnos¢ wypetniania szczelin, niskg sptywnos¢ w temperaturze +60°C, bardzo dobrg przyczepnosé
do $cianek, a takze dobrg rozciggliwos¢ w niskich temperaturach. Zalewy na gorgco sg wbudowywane
po uprzednim rozgrzaniu do stanu ptynnego, ktory jest osiggany w temperaturze od 150 do 180°C.
Zalewa na gorgco powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 14188-1:2010 lub posiada¢ aprobate
techniczng uprzednio wydang przez uprawniong jednostke.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:

— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowe;j,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport kraweznikéw/opornikéw

Krawezniki/oporniki betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi. Powinny
by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna
warstwa nie powinna wystawac¢ poza sciany srodka transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej
warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinien sie odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa
powinny by¢

zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mase zalewowg nalezy pakowac¢ w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odbywac¢ sie w
warunkach

zabezpieczajgcych przed uszkodzeniem bebndéw i beczek.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robét

Sposdb wykonania robot powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowg i SST. Podstawowe
czynnos$ci przy wykonywaniu robot obejmuija:

- roboty przygotowawcze,

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej 1:4,

- ustawienie opornikow,

- wypetnienie spoin,

- roboty wykohczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub wskazan
Inzyniera:

— ustali¢ lokalizacje robot,

— ustali¢ dane niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych wysokosciowych,
— usung¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drog, ogrodzen itd.

— ustali¢ materiaty niezbedne do wykonania robot,

— okresli¢ kolejnosé, sposdb i termin wykonania robot.



— demontaz istniejgcych kraweznikéw (tawy) w celu dokonania ich regulacji badz wymiany

— usuniecie gruzu z placu budowy — gruz staje sie wtasnoscig Wykonawcy

5.4. Wykonanie tawy betonowej

5.4.1. Koryto pod tawe

Wymiary wykopu, stanowigcego koryto pod tawe, powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z
uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wediug
normalnej metody Proctora.

5.4.2. Lawa betonowa

tawe betonowg z oporem wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio wkorycie powinien by¢ wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym nalezy stosowaé¢ co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypetnione bitumiczng masg zalewowa.

5.5. Ustawienie kraweznikéw/opornikéw betonowych 5.5.1. Zasady ustawiania
kraweznikéw/opornikéw

Swiatto (odlegto$é gornej powierzchni kraweznika/opornika od jezdni) powinno wynosi¢ 10 cm, a w
przypadkach zjazdéw oraz miejsc wskazanych w dokumentacji projektowej powinno by¢ zmniejszone
do 2 cm lub Ocm. Zewnetrzna $ciana kraweznika/opornika winna mie¢ opor z betonu C12/15 wg
PN-EN 206-1.

5.5.3. Ustawienie kraweznikéw/opornikéw na tawie betonowej

Ustawianie kraweznikéw/oornikéw na fawie betonowej nalezy wykonaé¢ na podsypce
cementowo-piaskowej o grubosci 3 cm po zageszczeniu.

5.5.4. Wypetnianie spoin

Spoiny kraweznikéw/opornikéw nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypetié
zaprawg cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2.

Spoiny kraweznikéw/opornikéw przed zalaniem zaprawg nalezy oczyscic¢ i zmyé wodg. Dla
zabezpieczenia przed wplywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce
cementowo-piaskowej i 0 spoinach zalanych zaprawg nalezy zalewa¢ co 50 m bitumiczng masg
zalewowa nad szczeling dylatacyjng fawy.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i SST. Do robot
wykonczeniowych
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nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejgcych warunkéw terenowych,
takie jak:

- odtworzenie elementéw czasowo usunigtych,

- roboty porzagdkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania

(certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawcow
itp.),

— ew. wykona¢ wiasne badania wtasciwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robot

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne kraweznikow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badah Wykonawca przedstawia Inzynierowi/Kierownikowi Projektu
do

akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego kraweznikow/opornikéw nalezy przeprowadzi¢ na podstawie
ogledzin

elementu przez pomiar i ocene uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu
zgodnie

z wymaganiami normy PN-EN 1340.

Badania pozostatych materiatbw stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw
betonowych  powinny

obejmowaé wtasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow w pkcie 2.



6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi £ 2 cm. Zageszczenie podioza powinno by¢ zgodne z pkt
5.4.1.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

a) zgodnos¢ profilu podiuznego gornej powierzchni faw z dokumentacjg projektows.

Profil podtuzny goérnej powierzchni tawy powinien byé zgodny z projektowang niweletg. Dopuszczalne
odchylenia mogg wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy,

b) wymiary taw.

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwéch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m fawy.
Tolerancje wymiaréw wynosza:

- dla wysokosci + 10% wysokosci projektowane;,

- dla szerokosci + 10% szerokosci projektowanej,

c) rownos¢ goérnej powierzchni taw.

Réwnos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza sie przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde 100
m tawy, trzymetrowej taty. Przeswit pomiedzy gérng powierzchnig tawy i przytozong tatg nie moze
przekracza¢ 1 cm,

d) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé + 2 cm na kazde
100 m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikéw/opornikéw

Przy ustawianiu kraweznikow / opornikéw nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikow/opornikdw w poziomie od linii projektowanej, ktore
wynosi = 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika/oprnika od niwelety
projektowanej, ktére wynosi = 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

c) rownos$¢ gornej powierzchni kraweznikdéw/opornikdw, sprawdzane przez przytozenie w dwoéch
punktach na kazde 100 m kraweznika/opornika, trzymetrowej faty, przy czym przeswit pomiedzy gérng
powierzchnig kraweznika/opornika i przytozong tatg nie moze przekracza¢ 1 cm,

d) doktadnos$¢ wypetnienia spoin bada sie co 10 metréw. Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie na
petng gtebokosg.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego opornika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru roboét

Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

— wykonanie koryta pod tawe,

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki.

Odbidr tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”

oraz niniejszej SST. .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dot. podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 m opornika obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,



— oznakowanie robot,

— przygotowanie podfoza,

— dostarczenie materiatéw i sprzetu,

— wykonanie koryta pod tawe,

— wykonanie tawy z wykonaniem szalunku i zalaniem szczelin dylatacyjnych,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie opornikbw betonowych z wypetnieniem spoin i zalaniem szczelin
wediug  wymagan

dokumentacji projektowej, SST i specyfikacji technicznej,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

10. PRZEPISY ZWIAZANE 10.1. Normy

1.  PN-EN 14188-1:2010 Wypetniacze szczelin i zalewy drogowe. Czes¢ 1: Wymagania wobec
zalew drogowych na gorgco

2.  PN-EN 197-1:2002 Cement. Czes¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce cementu
powszechnego uzytku

3.  PN-EN 206-1:2003 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos¢ PN-EN
1340:2004 i PNEN 1340:2004/AC Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

4. PN-88/B-06250 Beton zwykty

5. PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

6. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

7. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

8. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
9. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw

10. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
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D.08.03.01 OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza w ramach realizacji przedmiotowej inwestycji.
1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robé6t
wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
ustawieniem betonowych obrzezy o wym. 8x30cm na podsypce piaskowej grub.3cm - jako
obramowanie projektowanych dojs¢ do furtek. Szczegdtowy zakres i lokalizacja zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza betonowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajgce
jednostronnie  lub dwustronnie ciggi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do komunikacji.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,WWymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00
~Vymagania ogolne” pkt 2.

2.2 Materiatly

Obrzeza betonowe powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1340.

- odpornos¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udziatem soli odladzajgcych — klasa 3 (D),

- wytrzymatos$¢ na zginanie — klasa 2 (T),

- odpornosc¢ na Scieranie — klasa 3 (H).

2.3 Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy

Dopuszczalne odchytki wymiardw obrzezy betonowych, zgodnie z PN-EN 1340 powinny wynosic:



- dhugosé: £ 1% z doktadnoscig do milimetra, nie mniej niz 4 mm i nie wiecej niz 10 mm. Inne
wymiary z wyjagtkiem promienia:

- dla powierzchni: £ 3% z doktadnoscig do milimetra, nie mniej niz 3 mm i nie wiecej niz 5 mm.

- dlainnych czesci: £ 5% z doktadnoscig do milimetra, nie mniej niz 3 mm i nie wigcej niz 10 mm.
Réznica pomiedzy wynikami pomiaréw tego samego wymiaru obrzeza nie powinna przekraczac 5
mm.

2.2.4 Wymagania w zakresie aspektéw wizualnych 2.2.4.1. Wyglad

Powierzchnia obrzezy nie powinna wykazywac defektéw, takich jak rysy lub odpryski.

W obrzezach dwuwarstwowych, nie dopuszcza sie wystepowania rozwarstwienia.

Ewentualne wykwity nie majg szkodliwego wptywu na wtasciwosci uzytkowe obrzezy i nie sg uwazane
za

istotne.
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2.2.4.2. Tekstura

Zgodnos$¢ elementéw powinna by¢ ustalona, o ile nie ma znaczacych réznic tekstury, przez
poréwnanie z prébkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorce.

Réznice w jednolitosci tekstury obrzezy, ktére mogg by¢ spowodowane nieuniknionymi zmianami we
whasciwosciach surowcéw i warunkow twardnienia, nie sg uwazane za istotne.

2.2.4.3. Zabarwienie

Jesli nie ma znaczgcych roéznic w zabarwieniu, zgodnos$é elementéw ocenianych powinna by¢
ustalona przez poréwnanie z probkami dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez
odbiorce. Réznice w jednolitosci zabarwienia obrzezy, ktére mogg byé spowodowane nieuniknionymi
zmianami wtasciwosci surowcow lub warunkéw dojrzewania betonu, nie sg uwazane za istotne.
2.2.5. Sktadowanie

Obrzeza betonowe powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na
podtozu wyréwnanym i odwodnionym z zastosowaniem podktadek i przektadek utozonych w pionie
jedna nad drugg. Wymiary przekroju poprzecznego podktadek i przektadek nie powinny by¢ mniejsze
niz: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, a diugos¢ przektadek powinna by¢ minimum 5 cm wieksza niz
szeroko$c¢ obrzeza.

2.2.6. Piasek naturalny

Piasek do wykonania podsypki oraz wypetnienia spoin wg PN-B-11113.

2.2.7. Woda

Woda stosowana do podsypki powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1008.

2.2.8. Materialy do zaprawy

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w SST
D-08.01.01 ,Krawezniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po osiggnieciu przez beton
wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;j.

Obrzeza powinny byé zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatéw podano w SST D-08.01.01 ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania roboét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Wykonanie koryta

Wykop koryta pod podsypke wykonywac nalezy zgodnie z PN-B-06050.

5.3. Podtoze lub podsypka



Podtoze pod ustawienie obrzeza stanowi podsypka piasku, o grubosci warstwy 3cm po zageszczeniu.
Podsypke wykonuje sie przez zasypanie koryta piaskiem i zageszczenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiaé na wykonanym podtozu w miejscu i ze Swiattem
(odlegtoscig gérnej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowej. Zewnetrzna Sciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub
miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym. Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci
1 cm. Nalezy wypetnic je piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed
zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie na petng gtebokosé.
6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé¢ badania materiatéw przeznaczonych
do

ustawienia betonowych obrzezy i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi /Kierownikowi Projektu
do

akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i

policzenie uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z
wymaganiami

tablicy 2. Pomiary dtugosci i gtebokosci uszkodzen nalezy wykonac za pomoca przymiaru stalowego
lub

suwmiarki z doktadno$cig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 .

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy
uzyciu

suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tadmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 2. Sprawdzenie katéw
prostych w narozach elementéw wykonuje sie przez przytozenie katownika do badanego naroza i
zmierzenia

odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

Badania pozostatych materiatéw powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okreslone w normach
podanych

dla odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robét

W czasie robot nalezy sprawdzaé wykonanie:

- koryta pod podsypke - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

- podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki z piasku - zgodnie z wymaganiami pkt
5.3,

- ustawienia betonowego obrzeza - zgodnie =z wymaganiami pkt 5.4, przy
dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

- niwelety goérnej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m dtugosci
obrzeza,

- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktdre powinno wykazywac catkowite wypetnienie
badanej spoiny na petng gteboko$c.

7. Obmiar robét

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Ogdlne zasady obmiaru robé6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
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Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego i odebranego betonowego o wymiarach 8x30cm na
podsypce cementowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru roboét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Kierownika
Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu



Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

- wykonane koryto,

- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa za wykonanie betonowego obrzeza obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie koryta,

- rozscielenie i ubicie podsypki,

- ustawienie obrzeza,

- wypetnienie spoin,

- obsypanie zewnetrznej $ciany obrzeza,

- wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej
- wszelkie inne niezbedne prace do wykonania przedmiotu niniejszej SST zgodnie z zasadami
wiedzy techniczne;.

10. Przepisy zwigzane

Normy

PN-B-06050

PN-B-06250

PN-B-06711

PN-B-10021

PN-B-11111

PN-B-11113

PN-B-19701
BN-80/6775-
03/01

9. BN-80/6775-
03/04

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykly

Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw

Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdog, ulic, parkingdéw
i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic, parkingdéw
i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
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